- ASKELMOOTTORIT SANYO DENKI

2-vaiheiset askelmoottorit

Kaikki seuraavien sivujen mallit on tarkoitettu bipolar-ohjauk-
seen. Rinnakkaismalleina myds unipolar-kaamityksella.

Sanyo Denkin askelmoottorimallistossa myds laippakoot
A 35 mm, A 50 mm ja A 60 mm sekd flat-mallit.

1,8°/askel
JZ 14 mm Pitomomentti
00,0085 Nm
JZ 28 mm 1{8 /askel .
Nema 11 Pitomomentti
0,055-0,115 Nm
0,9°/askel
JZ 42 mm 1,8°/askel
Nema 17 Pitomomentti
0.2370.51 Nm
JZ 56 mm ’l,'B /askel .
Nema 23 Pitomomentti
0,552 Nm
JZ 86 mm ’l,'B /askel .
Nema 34 Pitomomentti
2,747,444 Nm
1,8°/askel
JZ 86 mm Pitomomentti
Nema 34 3.3~9 Nm
SM series
PR Lo
Nema 42

13.2 ~ 18 Nm
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SANYO DENKI

2-vaiheiset askelmoottorit

ASKELMOOTTORIT

JZ 1494 mm 01 30+0.8 15205
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Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L Paino
Single Shaft Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m? mm kg
SH2141-5541 | SH2141-5511 0,0065 0,3 21 4,2 0,00058 30 0,028
[/ 28 mm (Nema 11)
¢ Askelkulma 1,8°
* Bipolar
Lead wire:UL3265 AWG28 4-M2.5x0.45 (: 12?30652 )
101 +0. +0. . -10:0.
e by oy Teed o BE ||
261 @ T hed 8 -
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5] RIMAX, B e
. [R.12 MIN] @ =
SRR & E 2 e Y
Cross section S-S 4.5+0.15
(.177710.059)
Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L | Paino
Single Shaft Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m? mm kg
SH2281-5171 -5131 0,055 0,5 10,5 3,7 0,01 32 0,11
SH2281-5271 -5231 0,055 1 2,85 1 0,01 32 0,11
SH2285-5171 -5131 0,115 0,5 16,5 71 0,022 51 0,2
SH2285-5271 -5231 0,115 1 41 1,9 0,022 51 0,2
1 a2 mm (Nema 17) KYTKENTA A ORANSS
askelkulma 0,9°
* Askelkulma 0,9° A
* Bipolar SININEN
P42+0.25 & i
= FillLead wire (%1.6520) = =z
UL3385 AWG24 4-3120 =< <
1541 [ Lzos 24+05 4:M3X0.5 (41.2200) 5 E
(.59:+.04) T .30t (9402} o 2
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Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L | Paino
Single Shaft Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m2 mm kg
SH1421-5041 -5011 0,23 1 3,3 8,0 0,044 %3 0,24
SH1421-5241 -5211 0,23 2 0,85 21 0,044 0,24
SH1422-5041 -5011 0,34 1 40 14,0 0,066 39 0,29
SH1422-5241 -5211 0,34 2 1,05 3,6 0,066 0,29
SH1424-5041 -5011 0,48 1 47 15,0 0,089 48 0,38
SH1424-5241 -5211 0,48 2 1,25 3,75 0,089 0,38
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ASKELMOOTTORIT SANYO DENKI

2-vaiheiset askelmoottorit

KYTKENTA A ORANSSI

1 a2 mm (Nema 17) A
SININEN
=z =
* Askelkulma 1,8° g g
* Bipolar % =
[J42+0.25 o =
Lios satos ([11.65+.01)
(Lo2) _ (84%.02) SiEogs
6MAX 24MIN. 18MAX <% B B
{24MAX.) (:9aMIN.) [mwx) E{H
15+1 1.5+0.76 |, 5N
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Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L | Paino
Single Shaft Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m? mm kg
103H5205-5040 -5010 0,23 0,25 54 78
103H5205-5140 -5110 0,25 0,5 13,4 23,4 0,036 33 0,22
103H5205-5240 -5210 0,265 1 34 6,5
103H5208-5040 -5010 0,35 0,25 66 116
103H5208-5140 -5110 0,38 0,5 16,5 34 0,056 39 0,3
103H5208-5240 -5210 0,39 1 41 9,5
103H5209-5040 -5010 0,38 0,25 714 133
103H5209-5140 -5110 0,41 0,5 18,2 39 0,062 41 0,31
103H5209-5240 -5210 0,425 1 44 11
103H5210-5040 -5010 0,465 0,25 80 123,3
103H5210-5140 -5110 0,49 0,5 20 35 0,074 48 0,37
103H5210-5240 -5210 0,51 1 48 9,5
[l 56 mm (Nema 23)
* Askelkulma 1,8° KYTKENTA A ORANSS|
* Bipolar
Lead wire UL1430 AWG22 A SININEN
1854 [ Lios g i
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E
Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L | Paino
Single Shaft Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m? mm kg
103H7121-5640 -5610 1 43 14,5
103H7121-5740 -5710 0,55 2 11 3,7 0,1 41,8 0,47
103H7121-5840 -5810 3 0,54 1,74
103H7123-5640 -5610 1 5,7 29,4
103H7123-5740 -5710 1,0 2 1,5 75 0,21 53,8 0,65
103H7123-5840 -5810 3 0,7 35
103H7126-5640 -5610 1 7,7 34,6
103H7126-5740 -5710 1,6 2 2 9.1 0,36 75,8 0,98
103H7126-5840 -5810 3 0,94 4
103H7128-5640 -5610 1 8,9 40,1
103H7128-5740 -5710 2 2 2,3 10,4 0,49 94,8 1,3
103H7128-5840 -5810 3 1,03 43
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SANYO DENKI ASKELMOOTTORIT

2-vaiheiset askelmoottorit

KYTKENTA A ORANSS

[ 86 mm (Nema 34) i
SININEN
* Askelkulma 1,8° g g
* Bipolar E: §
g2 g
o o
: L'b 25021 . . _4-0.03
8 258 = o—] B B
<+ Cross section S-S DE
Lead wire UL1430 AWG22 ~ Forallelkey =l
{attached to the motor)
28t L108/ 30405
— L | 182 _ [s2sstos
g M | 483 | 4-69.6:025 _
g m 27505
i | =Em
2 . n-s &
4-95.35 0
Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L | Paino
Single Shaft | Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m? mm kg
103H8221-6240 -6210 2,74 6 0,30 1,65 1,45 62 1,5
103H8222-6340 -6310 5,09 6 0,35 2,7 2,9 92,2 2,5
103H8223-6340 -6310 7,44 6 0,45 3,4 4.4 125,8 3,5
[/ 86 mm (Nema 34)
« Askelkulma 1,8° KYTKENTA A o—e- 0TS
¢ Bipolar
 UL/CE hyvéksyntd
* Eristysluokka F A
« Liitdntd kaapelilla (ei johtimilla) SININEN
g g
: 2
2 g
Lead wire:
UL3398 CSA AWG22
30+1(1.18+.04),, /L+1(L=0.4) =
1.5+0.25(.06+0.1) B B
/ 130+0.5(1.180.1)
o) | E,
oso9 (_ ) 13+0.15
:; E s ﬁ‘\ o, 5118:0059)
= I
RAR1EIMING | oss section
Srounding terminal 4-$5.6:0.2 SM-sarja — tehomalli
Mdx0.7x6L {4~ $ 2205+.0079) e . N . .
Vaantdmomenttia n. 20 % enemmaén kuin perusmallissa
Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L | Paino
Single Shaft | Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m? mm kg
SM 2861-5051 -5021 2 2,2 15
SM 2861-5151 -5121 3,3 4 0,56 3,7 1,48 66 1,75
SM 2861-5251 -5221 6 0,29 1,7
SM 2862-5051 -5021 2 3,2 25
SM 2862-5151 -5121 6,4 4 0,83 6,4 3 96,5 2,9
SM 2862-5251 -5221 6 0,36 2,8
SM 2863-5051 -5021 2 4 32
SM 2863-5151 -5121 9 4 1 79 45 127 4
SM 2863-5251 -5221 6 0,46 3,8
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SANYO DENKI

2-vaiheiset askelmoottorit

[ 106 mm (Nema 42)

* Askelkulma 1,8° . 28 521 5 %03
. Bipolar g' q;,nll | .,1\- '
8l s = o—}
s <

Parallel key w
(attached to the motor)

Cross section 5-5

Lead wire UL1430 AWG18
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Malli Pitomomentti | Vaihevirta | Resistanssi | Induktanssi | Hitausmomentti | Moottorin pituus L | Paino
Single Shaft | Double Shaft N.m A/phase Q/phase mH/phase x10* kg m? mm kg
103H89222-6341 -6311 13,2 6 0,45 54 14,6 163,3 75
103H89223-6341 -6311 19 6 0,63 8 22 221,3 10,5

3- ja B-vaiheiset askelmoottorit

Sanyo Denkin 3-vaiheisten askelmoottoreiden
mallisto kasittad kokoluokat:

Sanyo Denkin 5-vaiheisten askelmoottoreiden
mallisto kdsittad kokoluokat:

142 mm 142 mm
150 mm [1 80 mm
156 mm 186 mm
[1 80 mm [ 106 mm
Ranges of stepping systems
Lo 3-vaiheiset askelmoottorit soveltuvat erinomaisesti
kdyttoihin joissa vaaditaan:
Ranges of 3-phase « virinatonta kayntid
stepping motors * hidasta nopeutta
o ddnettomyytta.
I Pyyda lisatietojal
-
L
|
42 50 56 60. o
(- LGnch) (“1.5%isch) (C2ach)  (2%isd)  gie
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ADW-askelmoottoriohjaimet UUTUUS

RTA:n uudet ADW-sarjan askelmoottoriohjaimet on suunniteltu katta-maan laajat sovellusalueet, joissa
tarvitaan joustavuutta ja tarkkaa nopeudensaétda.

Ohjaimessa oleva edistynyt nopeudenséatéominaisuus mahdollistaa analogisella signaalilla tapahtuvan
Jjatkuvan nopeuden sadén tai vaihtoehtoisesti nopeus voidaan valita 64 esivalitusta arvosta. Lisaksi
virtaprofiilin &lykéds hallinta yhdessé adaptiivisen mikroaskelluksen kanssa mahdollistaa tasaisen liikkeen ja
pienentdd akustista melua ja mekaanisia varahtelyjd. Ohjaimessa olevan Autostop-toiminnon avulla
moottorin pydriminen voidaan pysdyttaa.

Edelld mainitut ominaisuudet tekevat ADW-ohjaimista sopivia orvaamaan sovellukset, joissa on kéytetty
inverttereja ja asynkronisia moottoreita liukuhihnojen nopeudensaéddéssa. ADW-ohjaimet tarjoavat
laajemman ja tarkemman nopeuden saddén ja lisdksi huomattavasti pienemméssé koossa.

Teknisid ominaisuuksia:

* kéyttdjannitealue 24...75VDC

* virta-alue 0,65...6A

* nopeudet 0,8...2000rpm; jatkuva 400rpm asti

¢ 0..5VDC tai 0...10VDC analoginen tulo

 Sync-out moniakselisten jarjestelmien synkronointiin
* 64 DIP-kytkimilld valittavaa nopeutta

e liittimilld ja ruuviliitinrimoilla varustetut mallit

Example of an application motion profile

-

MODES OF OPERATION

1}i E RUN MODE
3 ; g b E START/STOP MODE
' E Cw/ccw (JoG)

MOTOR SPEED [RPM]

El LIMIT SWITCH MODE iz
Y n- T T - = [
| :
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- ASKELNVMIOOTTORIOHJAIMIET

Askelmoottoriohjain A-CSD ja CSD
ohjaustapa: bipolar

A-CSD:
A-CSD-ohjaimen lisdominaisuudet CSD-versioon verrattuna ovat

* adaptiivinen mikroaskellus, max. 3200 askelta/kierros
« dlykds virtaprofiilin hallinta, jonka ansiosta saavutetaan tasainen liike
ja matalampi lampatila

CcsD:

Laaja kéyttojannitealue: 2445 VDC

Askellus 400, 800, 1600, 3200 askelta / kierros

Moottorin vaihevirta aseteltavissa neljdén arvoon

Mahdollista kéyttdd "Pull-up & Pull-down" -sisddntuloja
Automaattinen virran pudotus kun moottoria ei kdytetd
Mahdollisuus katkaista moottorin virta ulkoisella logiikkasignaalilla
Askelmoottorin 1aht6 oikosulkusuojattu

Suojattu ali- ja ylijannitteeltd

Operointi yhdelld ulkoisella kayttojannitteelld

Hyvan hy6tysuhteen CHOPPER MOSFET -pédteasteella
Elektroninen resonanssin vaimennustoiminto pienentéd akustista
melua ja mekaanista varahtelya pienilld ja keskitaajuuksilla.
Riviliitin (ruuvikantainen), vakiomalli

Optiona myds liittimelld

Helppokayttdinen ja kustannustehokas ratkaisu

Saatavana myds koteloituna, CSD92/CSD94

A-CSD 02.v/04.V

A-CSD 92/94

Mallit Vaihevirta | Kéyttojannite Mitat Mallit Vaihevirta | Kdyttdjannite Mitat
A-CSD 02 (A-CSD 02.V)* | 0,7-24A | 24-43VDC | 92x85x22 CSDO2.V | 07-24A | 24-45VDC | 92x85x22
A-CSD 04 (A-CSD 04.V)* | 26-44A | 24-48VDC | 92x85x23 CSDO4V | 26-44A | 24-45VDC | 92x85x23
A-CSD 92 07-24A | 24-48VDC CSD92 | 07-24A | 24-45VDC
A-CSD 94 26-44A | 24—4gypg | X 90x2 CSD94 | 26-44A | 2a-a5vpg | 0¥ 902

Askelmoottoriohjain A-NDC ja NDC
ohjaustapa: bipolar

A-NDC:
A-NDC-ohjaimen lisiominaisuudet NDC-versioon verrattuna ovat

* adaptiivinen mikroaskellus, max. 12 800 askelta/kierros
« dlykds virtaprofiilin hallinta, jonka ansiosta saavutetaan tasainen liike
ja matalampi lampétila

NDC:

Laaja kéyttojannitealue: 2475 VDC

Askellus 400, 800, 1600, 3200 ja 500, 1000, 2000, 4000 askelta / kierros
Moottorin vaihevirta aseteltavissa kahdeksaan arvoon

Automaattinen virran pudotus kun moottoria ei kdyteta

Mahdollisuus katkaista moottorin virta ulkoisella logiikkasignaalilla
Askelmoottorin laht6 oikosulkusuojattu

Suojattu ali- ja ylijannitteeltd

Suojattu ylilimmaolta

Operointi yhdelld ulkoisella kayttojannitteelld

Hyvan hy6tysuhteen CHOPPER MOSFET -pééteasteella
Elektroninen resonanssin vaimennustoiminto pienentdd akustista
melua ja mekaanista varahtelya pienilld ja keskitaajuuksilla.
Sisddnrakennettu oskillaattori, nopeusalue 14—450 rpm

Riviliitin (ruuvikantainen), vakiomalli

Optiona myos liittimelld (alempi kuva)

Saatavana myos koteloituna, NDC94/NDC96

Optoerotetut sisédnmenot mahdollistavat kytkenndn erilaisiin ohjaussysteemeihin

" A-NDC 04.V/06

Mallit Vaihevirta | Kéyttdjannite Mitat

Mallit

Vaihevirta

Kéyttdjannite

Mitat

A-NDC 04 (A-NDC 04.V)* 0,6-2,0A 24-85VDC | 101x94x25

NDC 04.V

06-20A

24-75VDC

101 x 94 x 25

A-NDC 06 (A-NDC 06.V)* 1,9-6,0A 24-85VDC | 101 x94x25

NDC 06.V

1,9-6,0A

24-75VDC

101 x 94 x 25

A-NDC 94
A-NDC 96

0,6-2,0A
1,9-6,0A

24-85VDC

24_gsype | 11010834

NDC 94

0,6-20A

24-75VDC

NDC 96

1,9-60A

24-75VDC

110 x 108 x 34
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Askelmoottoriohjain X-PLUS B4.1 uUuTuuSsS

kayttdjannite 110 — 230 VAC s

"\

ARAFTE
SRS TEFTNG

X-PLUS B4.1 on tarkoitettu 2-vaiheisten bipolaaristen askelmoottorien ohjaukseen.

« adaptiivinen mikroaskellus 400, 800, 1600 ja 3200 askelta/kierros

alykas virtaprofiilin hallinta, jonka ansiosta saavutetaan tasainen liike ja matalampi lampétila
automaattinen virran vahennys moottorin ollessa paikallaan

suojaus yli- ja alijannitteeltd, seka ylildmpétilalta

moottorilahtdjen oikosulkusuojaus

elektroninen vaimenninpiiri, joka vahentdd akustista melua ja mekaanisia varahtelyja

Malli Vaihevirta Kayttojannite Mitat
X-PLUS B4.1 2,4-4 A 110-230 VAC | 152 x 129 x 46

230 VAC-kéyttdjannitteelle!

Askelmoottoriohjain PLUS Series
sis@anrakennettu oskillaattori

 Askellus 400, 800, 1600, 3200 tai 500, 1000, 2000, 4000 askelta/kierros HUoM!
« Elektroninen resonanssin vaimennuspiiri pienentdd akustista melua A-malli = kdyttojannite DC
ja mekaanisia vérahtelyjd pienelld ja keskisuurella nopeusalueella. B-malli = kdytt6jénnite AC

Laaja kayttojannitealue, sekd AC- ettd DC-jannitteelle

Moottorin vaihevirta saddettavissa DIP-kytkimelld kahdeksaan arvoon
Optoerotetut sisdantulot mahdollistavat yhteensopivuuden eri ohjaussysteemeihin
Automaattinen virranpudotus moottorin ollessa paikoillaan

Mahdollisuus katkaista moottorin virta ulkoisella logiikkasignaalilla
Oikosulkusuojattu

Yli- ja alijannitesuojattu

Ylildimpésuojattu

Hyva hydtysuhteinen CHOPPER MOSFET -pdéteaste

Sisddnrakennettu oskillaattoritoiminto, nopeus saddettavissa DIP-kytkimelld 14-450 rpm
Halytyksen muistitoiminto

3

3

3

Malli Vaihevirta | Kayttdjannite Mitat (mm)
PLUSA3 | 24-8A 39-85VDC
PLUSA4 | 19-6A | 77-140VDC
PLUSB3 | 24-8A 28-62 VAC | 152x129x 46
PLUSB4 | 19-6A | 55-100VAC
PLUSB7 | 3-10A 28-62 VAC

Askelmoottoriohjain X-MIND K
ohjaustapa: bipolar

e |

e

X-MIND K-sarja on uusi ohjelmoitava askelmoottoriohjain, joka
voidaan Kytked ohjaussysteemiin tai kdyttaa itsendisend laitteena.
Kommunikointi RS485-vaylalla.

" BT

|
]3|

BRIl 333

3 |
a-' h
!

AC-kdyttojannite 110—230 VAC +/- 15 %

Askellus 400, 800, 1600, 3200 tai 500, 1000, 2000, 4000 askelta/kierros
Elektroninen resonanssin vaimennuspiiri pienentda akustista melua

ja mekaanisia varahtelyja pienelld ja keskisuurella nopeusalueella.
Moottorin vaihevirta sdddettdvissa neljaan eri arvoon sarjaportin kautta.
Kommunikointi RS485-sarjaportin kautta, yhteensd 48 ohjainta voidaan
kytked samaan sarjaporttiin. Sama késky voidaan lahettaa kaikille ohjaimille.
Mahdollisuus sy6ttaa ohjaimeen 16 aikaisemmin tallennettua liikeohjelmaa
ja kdyttaa ohjainta stand-alone -tilassa ilman sarjaporttia.

o
=

 ——

¥
%

* 11 kpl INPUT ja 6 kpl OUTPUT, optoerotettuja. Naistd 3 Malli  |Vaihevirta| Kdyttojannite | Mitat (mm)
sisddnmenoa ja 4 ulostuloa vapaasti ohjelmoitavissa.

« Muistiin voidaan tallentaa 128 kisky4, jotka séilyvat muistissa X-MIND K4 | 23-4A | .0 .. VAC | 180 x 173 x 53
myd0s virrankatkaisun jalkeen ja kolme ajoaikakaskya. X-MIND K6 | 3,4-6A
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LINEAARIASKELMOOTTORIT S\ Haydon (ker]

Lineaariliike

Lineaariaskelmoottoreita on saatavilla hybridi ja kestomagneettimoottorilla.
Lineaariaskelmoottori pohjautuu askelmoottoriin, johon on liitetty lineaarinen
toimilaite. On yhdistetty askelmoottori ja kierretanko, jossa moottori

liikuttaa kierretankoa edestakaisin. Hybridi lineaariaskelmoottoreita on
kuutta kokoluokkaa, pienin on 21 x 21 mm ja suurin 87 x 87 mm.

Jokaisesta koosta 16ytyy kolme eri mallia: lukittu, vapaa- ja ulkopuolisesti
lukittava rakenne. Moottoreissa on yli 20 erilaista askelpituutta 0.001524—
0.127 mm. Mikroaskelluksella padstaan vieldkin pienempiin lukemiin. Lineaari-
askelmoottorien edut tulevat parhaiten esiin sovelluksissa, joissa vaaditaan
tarkkaa paikantamista, nopeaa liikettd ja pitkda kéyttoikaa.

Oheisessa luettelossa esitelty vakiomalleja, projekteihin
saatavilla asiakaskohtaisia malleja.

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Hybridi lineaariaskelmoottorit

. Liike/askel Maksimi voima 2 AT Koko mitat
Sarja (mm) .
(um) (N) : — (Size mm)
Lukittu Vapaa/ulkopuolisesti lukittu

21000 15-40 10-45 9-38.1 - 200 21 mm (0.8")
Koko 8 ’ ' '
28000 \
Koko 11 3-50 15-90 12.7-63.5 ~ 250 28 mm (1.17)
35000 ,
Koko 14 15-50 50-220 12.7-63.5 ~ 300 35 mm (1.4”)
43000 \
Koko 17 15-50 70-220 12.7-63.5 ~ 400 43mm (1.77)
57000 ,
Koko 23 3-50 300-880 12.7-63.5 ~ 500 57 mm (2.3")
87000 ,
Koko 34 12.7-127 400-2200 12.7-63.5 ~ 500 87 mm (3.4”)

28000 Double Stack 3-50 30-133 12.7-63.5 ~ 250 28 mm (1.1")
Koko 11

35000 Double Stack 15.8-127 30-225 12.7-63.5 ~ 300 35 mm (1.4)
Koko 14

43000 Double Stack | 455457 50-350 12.7-63.5 - 400 43 mm (1.7)
Koko 17

57000 Double Stack 12.7-127 150880 12.7-63.5 ~ 500 57 mm (2.3")
Koko 23

HYBRID ACTUATOR WIRING DIAGRAM

Bipolar

Unipolar

HSI CANSTACK LINEAR ACTUATORS: STEPPING SEQUENCE

Red/White Green/White Bipolar 02-03 Q1-04 Q6-07 05-08
. oy Unipolar Q1 Q2 Q3 04
Y 3 Step T
i 1 ON OFF ON OFF
as as 2 OFF ON ON OFF -
3 OFF ON OFF ON g
a7 as 4 ON OFF OFF ON 3
L L 5 ON OFF ON OFF
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¥\ Haydon

‘Motion Sahmani

Hybridi lineaariaskelmoottorit @ 21 mm

Askelkulma 1,8°,

bipolaarinen

LINEAARIASKELMOOTTORIT

Vapaa
rakenne

lukittava

Ulkopuolisesti

Koko 8, 21000 Sarja Lineaari liike/askel | Tilaus-
Hybridi lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma) Ruuvi 3.50 mm (0.138”) | koodi
Tuote | Lukittu rakenne 21H4(X)-V inches mm 1.D.
No Vapaa rakenne 21F4(X)-V 0.000098 0.0025 AA
" | Ulkoinen lukitus E21H4(X)-V 0.00019 0.005 AB
Johdotus Bipolaarinen 0.00039 0.01 AC
Jannite 2.5VDC |5VDC |7.5VDC 0.00078 0.02 AD
Vaihevirta 0.49A [0.24A] 0.16A || 000157 | 004 | AE Lukitt
Resistanssi/vaihe 510 (2040|4590 || 0.00048 | 00121 | J rakenne
Induktanssi/vaihe 1.5mH | 5mH |11.7 mH 0.00024 0.006 K
Teho 245 W 0.00012 0.003 N
halng 439 000006 | 00015 | U KOKO 8, SARJA 21000, FORCE VS. PULSE RATE
Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com .138 in. [3.50 mm] @ Lead Screw, Bipolar
Chopper Drive, 100 % Duty Cycle
400 110
350 |- ma—00006” (:0015) *[T ] 4100
+90
KOKO 8, SARJA 21000, LUKITTU RAKENNE s | o oo 12
[1540»0 IO] DI”MIE’NSION el (28.2MAX) le DI-!:EmSAIQN -~ 250 4 +4 70 E
o D_L'yqzﬂ SIROKE A" MAX 1.10 MAX RETRACTED 3 ool 160 =
SQUARE 8 150 2
[2.2] (%2221 [2231 — £ 150+ Load Limit 14 F
0 100 .00024” (.0060)[K | \_ 30
5 20
e d
OF SHOULDER ($3.50)
g1 0 -F—————————f——f——t——f——t———— 0
4XM2X 0.4 6 [1.60:0.25] 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400
(2.4 mm) 0.094" FULL THREAD 059£.010 1 v Speed (full steps/sec.)
(304.843.2)
STROKE | DIM. “A” | DIM. “B” q P 300 160
0.354 (9.0) [0437 (11.10) | 0.062 (1.58) 28 AWG .000098” (.0025)* [AA]
0.500 (12.7) | 0.583 (14.81) | 0.208 (5.28) LEAD WIRES 250 T70
0.750 (19.05) | 0.833 (21.16) | 0.458 (11.63) Ny | .
1.000 (25.4) [1.083 (27.51) | 0.708 (17.98) ,_\200“ 200197 (005) _
1250 (31.8) |1.333 (33.86) | 0.958 (24.33) & =
1.500 (38.1) | 1.583 (40.21) | 1.208 (30.68) §15°“ et é
E ool 00039 (.01) [AC] a0 F
.00078" (.02) |20
50 4+
10
KOKO 8, SARJA 21000, VAPAA RAKENNE . — ;
[101.60207] 0 200 400 600 800 1000 1200 1400 1600 1800 2000 2200 2400
4.000+.030 Speed (full steps/sec.)
[15.40:0.10] .
06004 ety iomax
. Ba] H
118
o —I 1 KOKO 8, SARJA 21000, FORCE VS. LINEAR VELOCITY
787 —
5350 0138 J I .138 in. [3.50 mm] @ Lead Screw, Bipolar
.. B 1 0,
X048y verosse 1680l Chopper Drive, 100 % Duty Cycle
(2.4 MM) 0.094" TO WITHIN (.75) L 0.05 VI (304.8¢12.7) 180 50
FULL THREAD .030"OF SHOULDER 630%9%0 124142
uéa AWG j 4 10 Load Limit
LEAD WIRES. 140+ T4
Sk 120
T -00039”
<1004 \OV .00048” T3 =
8 (.0121) =
8 804 J g
L o [
KOKO 8, SARJA 21000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA i / / ’
404 N . 1o
[101.60+0.76] 204+ ‘0(9(1)2)7
4.000+.030
0 t 1 t t t 0
[150:0.25] 4|,  (282MAX) __ | 0 0.5 1 1.5 2 2.5 3
.059+.010 1.10 MAX (12.7) (25.4) (38.1) (50.8) (63.5) (76.2)
(03.5)0.138 Speed: in/sec. (mm/sec.)
[ L 400
1 s N385 0]
1 o 300 .000098"*[A4]
—xEXTERNALlINEAR NuT }'0025) 000127 T8
D,:i;::gb?] N BT Ny "}.0030) =
SQUARE 1 30s] 8200 000197 T%%
- 630000 P 3 "(.005) H
(1588 630 002 (304.8212.7) g 150 - Load Limi &
3X $.125 (3.17) ON [~ 625 a0 124172 w .00024” oad Limit I-40
[20] ©.500 (12.7) BOLT CIRCLE ['?;"55; 1004 .0060)
787 l 428 AWG _/ (x] 20
LEAD WIRES 50 4
(12713.2)
L e ° o=1 0 =2 03 04 05 o:s 0 7
axMaxodeg lee] o 224 0 (2.54) (5.08) (7.62) (10.16) (12.7) (1524)  (17.78)
FULL THREAD Speed: inJsec. (mm/sec.)
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LINEAARIASKELMOOTTORIT S\ Haydon (ker]

Hybridi lineaari askelmoottorit @ 28 mm
Askelkulma 1,8°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Double Stack hybridi lineaariaskelmoottori 8 28 mm
(Double Stack = pidennetty moottorin runko)
Askelkulma 1,8°, bipolaarinen

Vapaa
rakenne

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Koko 11, 28 mm (1,1") hybridi lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma)
Tuot Lukittu rakenne 28H4(X)-V 28H6(X)-V ,
N‘:J" ® 'Vapaa rakenne 28F4(X)-V 28F6(X)-V Lukittu
" | Ulkoinen lukitus E28H4(X)-V E28H6(X)-V rakenne Ulkopuolisesti
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen lukittava
Jannite 21VDC| 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 1A |042A | 0.18A | 042A | 0.18A
Resistanssi/vaihe 21Q 11901 6860Q | 11.9Q | 68.6Q
Induktanssi/vaihe 1.5mH [6.7mH| 39mH | 3.3 mH {19.5mH
Teho 42W
Paino 119¢g
Pituus L 32 mm
Koko 11, 28 mm Double Stack
Hybridi lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma)
Lukittu rakenne 28M4(X)-V
Tuote
No Vapaa rakenne 28L4(X)-V
" | Ulkoinen lukitus E28M4(X)-V
Johdotus Bipolaarinen
Jannite 2.1VDC 5VDC 12VDC
KOKO 11, SARJA 28000, LUKITTU RAKENNE Vaihevirta 19A 750 mA 350 mA
Resistanssi/vaihe 110 6.7Q 3480
o2l L %’:ﬁ'&i‘"” Induktanssi/vaihe 1.1 mH 5.8 mH 35.6 mH
I— [232.103 (71 [2026] s RETRACTED Teho 75W
[22 :ggg] 0.906£.004 E ] [?',12755] .0792.010_-] Paino 180 ¢
¢.866+%9 l_ Pituus L 46 mm
[ e
oz NBASHER g b —
FLAT 551 —r Lineaari liike/askel Tilauskoodi
xorsoxos DIMENSION "A" MAX_| s vAv:gEGs/ 042127 Ruuvi 4,76 mm (0.1875”) 1.D.
STROKE | DIM. “A” | DIM. “B” A inches mm
0.500 (12.7) | 0.806 (20.47)| .066 (1.68) 0001 00254 1
0.750 (19.05) | 1.056 (26.82)| .316 (8.03)
1.00 (25.4)| 1.306 (33.17)| .566 (14.38) [12.723.2] 0.002 0.0508 2
1250 (31.75) | 1556 (39.52)| .816 (20.73) 127118 0.0005 0.0127 3
1.500 (38.1) | 1.806 (45.87)|1.066 (27.08) 0000125 00031 7
200 (50.8)| 2.306 (58.57)| 1.566 (39.78)
2.500 (63.5)| 2.806 (71.27)|2.066 (52.48) 00025 00063 9
KOKO 11, SARJA 28000, VAPAA RAKENNE KOKO 11, SARJA 28000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
. |:!: zléﬁ:l] [2:005.25] [1‘?.]11'3;.'07: ! ——D[Z:izl:!) [1316;2:6;6] L
[N oot ot R T
263 ml
1
pS
[a763]
goxopmesre 1| | gt el }
SHOULDER EXTERNAL _/ —
4X (M2.50 X 0.45 [22 +ooo #26 WG || (048127) X (M2.50 X 0.45 LINEAR NUT [9.53] [22 o
THREAD X 2% ) .079 ¢.866_+jggg LEADWIRESVHA DX 2% ) 079 oo I l .375-| -Q.“;.t:g%g _/ (3?:;1?;22‘;7)
[12.723.2] @.750 :| #26 AWG h
1/2'41/8" [7.94] LEAD WIRES
= @313
P A AN ' Homw [272a
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LINEAARIASKELMOOTTORIT

¥ Haydan (kerk

Hybridi lineaariaskelmoottori 8 35 mm
Askelkulma 0,39 ja 1,8°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Double Stack hybridi lineaariaskelmoottorit & 35 mm
(Double Stack = pidennetty moottorin runko)
Askelkulma 1,8°, bipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Vapaa
rakenne

1.500 (38.1)
2.00 (50.8)
2.500 (63.5)

1.04 (26.4)
154 (39.1)
(51.8)

[12.7:32)
172178

Lukittu Ulkopuolisesti
rakenne lukittava
Koko 14, 35 mm (1,4") hybridi lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma) Koko 14, 35 mm (1,4") hybridi lineaariaskelmoottori (0.9° askelkulma)
Tuote Lukittu rakenne 35H4(X)-V 35H6(X)-V Tuote Lukittu rakenne 35K4(X)-V 35K6(X)-V
No Vapaa rakenne 35F4(X)-V 35F6(X)-V No Vapaa rakenne 35J4(X)-V 35J6(X)-V
" | Ulkoinen lukitus E35H4(X)-V E35H6(X)-V " | Ulkoinen lukitus E35K4(X)-V E35K6(X)-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Jannite 2.33VDC| 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC Jannite 2.33VDC| 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 125A | 0.57A | 024A | 0.57A | 0.24A Vaihevirta 125A | 057A | 0.24A | 057A | 0.24A
Resistanssi/vaihe 1860 | 880 | 5050 | 88Q | 5050 Resistanssi/vaihe 1860 | 880 | 5050 | 880 | 5050
Induktanssi/vaihe 28mH | 13mH | 60mH | 6.5mH | 30 mH Induktanssi/vaihe 28mH | 13mH | 60mH | 6.5mH | 30 mH
Teho 57W Teho 57W
Paino 162 g Paino 162 g
Pituus 34 mm Pituus 34 mm
Lineaari liike/askel Tilaus- Lineaari liike/askel Tilaus- Lineaari liike/askel Tilaus- Lineaari liike/askel Tilaus-
Ruuvi 5,54 mm (0.218”) | koodi Ruuvi 6,35 mm (0.250”) | koodi Ruuvi 5,54 mm (0.218”) | koodi Ruuvi 6,35 mm (0.250”) | koodi
inches mm 1.D. inches mm 1.D. inches mm 1.D. inches mm 1.D.
0.00048 0.0121 J 0.0003125 0.0079 A 0.00048 0.0121 J 0.0003125 0.0079 A
0.00024 0.006 K 0.000625 0.0158 B 0.00024 0.006 K 0.000625 0.0158 B
0.00012 0.003 N 0.00125 0.0317 C 0.00012 0.003 N 0.00015625 0.0039 P
0.00096 0.0243 Q 0.00015625 0.0039 P 0.00096 0.0243 Q 0.000078 0.002 v
0.00192 0.0487 R 0.00006 0.0015 U
Koko 14, 35 mm (1.4") Lineaari liike/askel | Tilaus- KOKO 14, SARJA 35000, VAPAA RAKENNE
Double Stack hybridi lineaariaskelmoottori Ruuvi @ 6,35 mm (.250") | koodi [
(1.8° askelkulma) inches mm 1.D. e sae A )
Lukittu rakenne 35M4(X)-V 0.00375 0.0953 AG “‘I oo I’" s ] t
2 | Vapaa rakenne 35L4(X)-V 0.000625 | 0.0158 B — T
2 £ Ulkoinen lukitus E35M4(X)-V 0.00125 | 0.0317 c |-——_£’71 I |
Johdotus Bipolaarinen 0.0025 0.0635 Y 17__
Jannite 2.33VDC| 5VDC | 12VDC 0.005 0.127 VA I — [6_35']
VaiheVIrla 2 A 910 mA 380 mA —— .030[.7‘6)0FSHOULDER %_r ®.250
Resistanssi/vaihe 120 | 550 | 3160 Xswsatiie WS oz
Induktanssi/vaihe 1.95mH | 7.63 mH | 65.1 mH
Teho 91 W Vm—i
Paino 240 g l,‘;;;f,vg!]
Pituus 44 mm
KOKO 14, SARJA 35000, LUKITTU RAKENNE KOKO 14, SARJA 35000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
[ sz pgd e F—aEM— —
[ = g T e
NI 1T ] l B |
9] ‘ © E :é L
4 M4 X 0.7 THREAD o2 lé'g;])
] ol KR o) J:LM / L T X
AT RS THRERD 22-0'0330 DIMENSION "A" ___| h M;): I i?aTuREAD 25 40 (X%
R o N s wid : | e sz
ST | 1o e om 9 | I D {— otz J
100 (25.4)] 132 @35) | 054 (187) X (@3560.140 ON 5 I
1.250 (31.8) | 1.57 (39.9) [ 0.79 (20.1) (®19.05)@.750 BOLT CIRCLE
w f.’.::ﬂ L
(58.9)
( )

[19.08)
750

2.04 (12.7:32)

wexon zi17
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LINEAARIASKELMOOTTORIT ¥R Haydon (kerk]

Hybridi lineaariaskelmoottorit 8 43 mm
Askelkulma 0,9 ja 1,8°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Double Stack hybridi lineaari askelmoottorit & 43mm
(Double Stack = pidennetty moottorin runko)
Askelkulma 1,8°, bipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lukittu rakenne Vapaa rakenne Ulknpunlisesti\'

lukittava
Koko 17, 43 mm (1,7") hybridi lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma) Koko 17, 43 mm (1,7") hybridi lineaariaskelmoottori (0.9° askelkulma)
Tuote Lukittu rakenne 43H4(X)-V 43H6(X)-V Tuote Lukittu rakenne 43K4(X)-V 43K6(X)-V
No Vapaa rakenne 43F4(X)-V 43F6(X)-V No Vapaa rakenne 43J4(X)-V 43J6(X)-V
" | Ulkoinen lukitus E43H4(X)-V E43H6(X)-V " | Ulkoinen lukitus E43K4(X)-V E43K6(X)-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Jinnite 2.33VDC| 5VDC | 12vDC | 5VDC | 12VDC Jinnite 2.33VDC| 5VDC | 12vDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 1.5A | 700 mA | 290 mA | 700 mA | 290 mA Vaihevirta 1.5A | 700 mA | 290 mA | 700 mA | 290 mA
Resistanssi/vaihe 1560 | 720 | 4150 | 720 | 4150 Resistanssi/vaihe 1560 | 720 | 4150 | 720 | 4150
Induktanssi/vaihe 19mH | 87mH | 54mH | 44mH | 27 mH Induktanssi/vaihe 26mH | 12mH | 70mH | 6mH | 35mH
Teho 7W Teho 7W
Paino 241 g Paino 241¢g
Pituus 34 mm Pituus 34 mm
Lineaari liike/askel Tilaus- Lineaari liike/askel Tilaus- Lineaari liike/askel Tilaus- Lineaari liike/askel Tilaus-
Ruuvi 5,54 mm (0.218”) | koodi Ruuvi 6,35 mm (0.250”) | koodi Ruuvi 5,54 mm (0.218”) | koodi Ruuvi 6,35 mm (0.250”) | koodi
inches mm 1.D. inches mm 1.D. inches mm 1.D. inches mm 1.D.
0.00048 0.0121 J 0.0003125 0.0079 A 0.00048 0.0121 J 0.0003125 0.0079 A
0.00024 0.006 K 0.000625 0.0158 B 0.00024 0.006 K 0.000625 0.0158 B
0.00012 0.003 N 0.00125 0.0317 C 0.00012 0.003 N 0.00015625 | 0.0039 P
0.00096 0.0243 Q 0.00015625 |  0.0039 P 0.00096 0.0243 Q 0.000078 0.002 V
0.00192 0.0487 R 0.00006 0.0015 u
Koko 17, 43 mm (1.7") Lineaari liike/askel | Tilaus-
Double Stack hybridi lineaariaskelmoottori Ruuvi @ 6,35 mm (.250") | koodi
(1.8° askelkulma) inches mm 1.D.
Lukittu rakenne 43M4(X)-V 0.00375 0.0953 AG KOKO 17, SARJA 43000, VAPAA RAKENNE
Juote | Vapaa rakenne 43L4(X)-V 0000625 | 00158 | B
0. Ulkoinen lukitus E43M4(X)-V 0.00125 0.0317 C ,E‘fﬁ:‘x"“,ﬂ ['fﬁtsg’f]
Johdotus Bipolaarinen 0.0025 0.0635 Y e o faoseoas [ L —]
Jannite 2.33VDC| 5VDC [12VDC 0.005 0.127 z o
Vaihevirta 26A | 13A |550mA 10" - |
Resistanssi/vaihe 090 380 | 219Q 22344
Induktanssi/vaihe 1.33mH | 8.21 mH |45.1 mH e GRSSTRe asgan
Teho 14W e G onuo ok orctner e j
Paino 852 \E“L
Pituus 48 mm ‘,',’,Z:f’,f
KOKO 17, SARJA 43000, LUKITTU RAKENNE KOKO 17, SARJA 43000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA

(42.2 Q. MAX)

1.660 SQ. MAX DIMENSION [152.40+0.8]
-— — "B" MAX o
[:|| .0450.076] L ?uu.v RHWE: 6.00£.030
. [16.332] le— [2.03:0.25]
s - .080.010 [2.0320.254] —~f fe—— L —=
15,80 10802010
ls.zvg 1o ©.625 [422mAX] ___
: ' 0 1.661 MAX
[31.04:0,076). | T
[”-:.aﬂ] [9.525] L ©530) 01.222:.003
8.866+00 @.375 9218
-.002 & EXTERNAL STOP WITH 7O (6.35).250 (5.54)@.218 l‘d 1
#8-32 UNC-2A (STANDARD INCH) (6.35)®.250 Y
‘OR M4 x 0.7-6g (STANDARD METRIC) 4¢— 4¢7
4 #4-40 UNC-28 (STANDARD INCH) OR THREAD TG WITHIN .050 (1.27) OF | DIMENSION EXTERNAL LINEAR NUT
4X M3 x 0.5-6g (STANDARD METRIC) SHOULDER "A" MAX (25.40]
'HR(A?':UI‘;.: 55;3.!] DEEP (MUST BE SPECIFIED WHEN ORDERING) (304.8£12.7) ¢‘|‘ 00
SPECIFIED gDAwI(;ES 1z @ o ’ - [22 o
oeEEN STROKE | DIM. “A”| DIM. “B” -0.051
s 0.500 (12.7)| 0.78 (19.8)] 0.16 (4.1) 270 ?.866™300
MOUNTING 0.750 (19.05)[ 1.0 (26.2)[ 0.41 (10.4) # sp0 #26 AWG (304.8412.7)
AlLAB LEAD WIRES 12172
AR 1.00 (25.4)[ 1.28 (32.5)[ 0.66 (16.8)
- (127432) 4X #4-40 UNC-2B (STANDARD INCH) OR X ©.140(3.56) [3.81]
1.250 (31.8)| 1.53 (38.9)] 0.91 (23.1) 1718 SN0 60 GIANDALD | THoees ] -!va
1500 (38.1)[ 1.78 (45.2)[ 1.16 (29.5) (MUST BE SPECIFIED WHEN ORDERING) oN g% = “;'5005] (2resa
2.00 (50.8)| 2.28 (57.9)| 1.66 (42.2) : T 2t
2.500 (63.5)| 2.78 (70.6)| 2.16 (54.9)
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¥\ Haydon

‘Motion Solutions'

Hybridi lineaariaskelmoottorit @ 57mm
Askelkulma 0,9 ja 1,8°, bipolaarinen ja unipolaarinen

LINEAARIASKELMOOTTORIT

Double Stack hybridi lineaariaskelmoottori 8 57mm
(Double Stack = pidennetty moottorin runko)
Askelkulma 1,8°, bipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lukittu rakenne Vapaa rakenne Ulkopuolisesti
lukittava
Koko 23, 57 mm (2,3") hybridi lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma) Koko 23, 57 mm (2,3") hybridi lineaariaskelmoottori (0.9° askelkulma)
Tuote Lukittu rakenne 57H4(X)-V 57H6(X)-V Tuote Lukittu rakenne 57K4(X)-V 57K6(X)-V
No Vapaa rakenne 57F4(X)-V 57F6(X)-V No Vapaa rakenne 57J4(X)-V 57J6(X)-V
" | Ulkoinen lukitus E57H4(X)-V E57HB(X)-V " | Ulkoinen lukitus E57K4(X)-V E57K6(X)-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Jannite 3.25VDC| 5VvDC | 12VvDC | 5VDC | 12VDC Jinnite 3.25VDC| 5VvDC | 12VvDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 2A 1.3A 0.54 A 1.3A | 054A Vaihevirta 2A 1.3A 0.54 A 1.3A | 054A
Resistanssi/vaihe 1630 | 3850 | 2220 | 385Q | 2220 Resistanssi/vaihe 1630 | 3850 | 2220 | 385Q | 2220
Induktanssi/vaihe 35mH |105mH | 58 mH | 5.3mH | 23.6 mH Induktanssi/vaihe 42mH | 13mH | 68 mH 6 mH 27 mH
Teho 13W Teho 13W
Paino 511¢g Paino 511¢g
Pituus 45 mm Pituus 45 mm
Lineaari liike/askel Tilaus- Lineaari liike/askel Tilaus-
Ruuvi @ 9,53 mm (0.375”)| koodi Ruuvi @ 9,53 mm (0.375”)| koodi
inches mm 1.D. inches mm 1.D.
0.001 0.0254 1 0.001 0.0254 1
0.002 0.0508 2 0.0005 0.0127 3
0.0005 0.0127 3 0.00025 0.00635 9
0.0003125 0.0079 A 0.00015625 | 0.003969 P
0.0004167 0.0105 S 0.0004167 | 0.01058418 S
0.0008333 0.0211 T 0.00020833 | 0.00529166 X
0.000125 0.0031
Koko 23, 57 mm Double Stack hybridi Lineaari liike/askel | Tilaus-
lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma) Ruuvi 09,53 mm (.375")| koodi KOKO 23, SARJA 57000, VAPAA RAKENNE
Tuote - Lukittu rakenne 57M4(X)-V 'g%‘:;s 0'(')';“4 '-:3-
No Vapaa rakenne 57L4(X)-V : 025 [— S2msa MAx (15240076
" | Ulkoinen lukitus E57M4(X)-V 0.002 0.0508 2 s e W
Johdotus Bipolaarinen 0.0005 0.0127 3 tsoloned) . I
Jannite 3.25VDC| 5 VDC |12 VDC 0.0025 | 00635 | Y ! ’
Vaihevirta 385A | 25A | 1A 0.005 0.127 Z (—
Resistanssi/vaihe 080 20 1120 Lse 05005 — i
Induktanssi/vaihe 2.3mH | 7.6 mH| 35 mH A [ ol
Teho 25 W CRUSR ISR TALASIID e pzawe it T
Paino 958 g (MUST BE SPECIFIED WHEN ORDERING) V[ [:1227:‘;’:!
Pituus 66 mm
KOKO 23, SARJA 57000, LUKITTU RAKENNE KOKO 23, SARJA 57000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
(56.40 SQ. MAX) — | —
2.220 sQ. MAX [|;:9|L-_- DI.":E'::A?(N
e[ 520 = R L
> bz o I (o s
E=o |
— [
%?:;g:::gg]z Exrzt&?s:]op WiTH 5? :ﬁn 78 L gfﬂ = 0,
#1/4-20 UNC-2A (STANDARD INCH) [EXTERNAL LINEAR NUT
READ TG WHHIN 080 (127 OF | DIMENSION | | (s.08) 3175 5.08
(SSS:I BE SPECIFIED WN[EN ;RDERINGT " MAX—‘ o ﬂ‘ ‘30“;L:|]/§i7) 35|0 05] (52%:.205] oo [¢‘.25] lzw}* T
0-55:;:?1'(2; 1-?1“.(2:7) 0';':" :-5) :é:;wﬁis% _}_ - 3x014(3.s&smcmo~@ [;:;5] } (J?;:?]‘/;;Zl
0.750 (19.05)| 1.26 (32.0){ 0.31 (7.9) @ .875(22.22) BOLT CIRCLE ] [a.76] 7L
1.00 (25.4)| 1.51 (38.4)]0.56 (14.2) ‘[“",27“,’,%” Alzlsb?ltm aimar
1.250 (31.8)| 1.76 (44.7)[0.81 (20.6)
1.500 (38.1)| 2.01 (51.1)| 1.06 (26.9)]
2.00 (50.8)|2.51 (63.8)|1.56 (39.6)
2.500 (63.5)| 3.01 (76.5)|2.06 (52.3)
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LINEAARIASKELMOOTTORIT ¥R Haydon (kerk]

Hybridi lineaariaskelmoottorit & 87 mm
Askelkulma 1,8°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Koko 23, 57 mm (2,3") hybridi lineaariaskelmoottori (1.8° askelkulma)
Tuote | LUKitt rakenne 87HA(X)-V 87HB(X)-V
N‘:)“ € 'Vapaa rakenne 87FA(X)-V 87F6(X)-V

" | Ulkoinen lukitus EB7H4(X)-V E87HB(X)-V AT

Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen IcaalINC asKe LLETES

oncx Ipoaar Ipoaart Ruuvi @ 15,88 mm (.625")| koodi
Jannite 2.85VDC| 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC inch 1D
Vaihevirta 547A | 312A | 13A | 312A | 13A 6"3082 0'5‘1“;7 =
Resislanss_i/va_ihe 0520 | 160Q | 9230 | 160Q | 9230 0.600625 0:0158 B
Induktanssi/vaihe 286mH| 88mH | 51mH | 44mH | 25.5 mH 0.00125 0.0317 C
Teho 312w 0.0025 0.0635 Y
Paino 2300 ¢ 0.005 0.127 z

KOKO 34, SARJA 87000, LUKITTU RAKENNE

(78.56 MAX)

[17.40 MAX] 4=—~{ 3093 MAX DIMENSION
685 MAX "B MAX
[38.52] —=f—[1.500.25) FULLY
152 10592010 RETRACTED
[16.66] ]
656
(8631 5Q. MAX)
3.3985Q. MAX
[69.3420.20]
2.7302.008: %2 235] 1] [15.88])
SQUARE =i @625
EXTERNAL SIOP WITH |ﬂl|b u UNC 2A [a0.01]
- - gANDAkDI )ORM 75-6g ©1.575
10 EWTHIN 550 076) OF SHOULDER
f \ (e sso 7 craiounes | owewson | | (550
’ \ (304.8412.7)
U \"lj STROKE | DIM. “A” | DIM. “B 124172 :
\N jj : : N Lukittu rakenne
0.50 (12.7)]1.225 (31.12) 0 (0) ~
G - 1.00 (25.4)|1.725 (43.82)] 0.25 (6.35)|
1.50 (38.1)|2.225 (56.52)| 0.75 (19.05),
[6.58:0.25) 12.743.2)
4X $.259+.010 THRU [7303 DOS] 2.00 (50.8)|2.725 (69.22)| 1.25 (31.75)| 1‘Ié_:|l»!1
¢2B75 2.50 (63.5)|3.225 (81.92) | 1.75 (44.45)]

KOKO 34, SARJA 87000, VAPAA RAKENNE

(86.31 5Q. MAX)

(52402076 oy
3.398 5Q. MAX 6.0004.031
1 (78.56 MAX) ")
[69.34+0.20] 3.093 MAX
2.730+.008
—off=- [1.50:0.25]
SQUARE 059+.010
[17.96] ]
707
|
| J
i] L [15.88]
‘ ; . = s Vapaa rakenne
9.98]
fpamozd | [0S s b fsogbizs]
259+ +000  #7/16-14 UNC-2A (STANDARD INCH) 125172
@2875" 007 OR 12 x 17560 CTANDARD METRIC) THREAD
0(0.76) OF SHOULDI
(A0St BE SPECIFIED WHEN OROERNG) [12.723.2]
M ees 172'+178"
KOKO 34, SARJA 87000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
[152.40+0.76]
(86.31 5. MAX)
3.398 5Q. MAX 60003 (78.56 MAX)
[69.3420.20] [1.50:0.25] [ 3.093 MAX ]
2.730+.008 1059+.010 —~f=— : s
SQUARE 089010 Ulkﬂpuollsestl
| lukittava
@ [73 03 005 L [1_:';58] o
& +.000 EXTERNAL LINEAR NUT
$2.875° EXTERNAL LINEAR NuT r
~002 [31.75] . [9.98]
) ] 1.250 [28.58] 398 (304.8412.7)
6.58+0.25) 124172"
$.259+.010 THRU [;;;gg B1125 A %
} #20 AWG L
LEADWIRES

3X .313 (7.9510N
$1.750 (44.45) BOLT CIRCLE

320 Wexon
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SX Haydan (kerk)

IDEA™ ohjelmoitava askelmoottoriohjain

IDEA™ askelmoottoriohjain on tdysin itsendisesti toimiva ohjelmoitava moottori-
ohjain. Se voi olla asennettuna lineaariaskelmoottorin takapintaan tai se voi olla
erillinen koteloitu yksikkd. Ohjelmointi tapahtuu helppokayttdisen graafisen kayttd-
liittyman kautta. Suora tiedonsiirto ja kdskytys USB véylén tai RS-485 sarjavdyldn
kautta on myds mahdollista. Ohjelmointi ei edellyta ohjelmointikoodin hallintaa.

Kayttojannite +12... +75 VDC

Kommunikointi USB- tai RS485-védylan kautta

Askellus 200, 400, 800, 1600, 3200, 6400, ja 12800 askelta/kierros
Ohjelmoitavat ajo-, pito- sekd kiihdytyksen ja jarrutuksen tehostusvirrat
Liikkeen graafinen kuvaus saadaan néytélle

Ohjelman tarkistus joko rivittdin tai ohjelman osina

Flash 85 Kbyte muisti

Tallennettujen ohjelmien hallinta kéyttdjan antamien ohjelmanimien mukaan
Mittayksikot valittavissa milleind, tuumina tai askelina

Ohjelman haaroitus seké ehdollisilla ettd ehdottomilla hyppykaskyilla
Ohjelmoitava keskeytystoiminto

64-bit laskuri

4 kpl 5-24 VDC (4 mA maks./tulo) ohjelmoitavia tuloja

4 kpl 5-24 VDG (200 mA maks./Idhtd) ohjelmoitavia ldhtdja
ROHS-yhteensopiva

o Haydon Kerk IDEA Drive Interface Program [Realtime Mods) EC
Fio Progam gk Configaadtion  DrieCommands  ProgamsOnDrive  Encoder Mo Set Hayydon (kerk)
Hotion Oither Dbug Dabug Dutpus
| Eserd || PRear | | SetOupus | | StanDesug |
| HoveTo | | GosrSpesd | | SetPoston | nToLat
s | [ e | [ _Fmm |
Acton | Label Descrighon Comment
1 Ribract 25,4 om
1 ‘wait Foe Move
2 5@l Foshon 0mm
3 Moe To 127 wen
4 wat For Move
B Gobo bputs
& Rietract Mowe To 2.54 men
7 Goto nputs
8 E e Marem T 22 86 mm
| lrguate Gt N Shop HH
0 Gota M Stop LL Rt Eorticd
1 Geto i Redract HL
12 Gicro Il Extend LH Progiam To R Exampin S |»
13 Shop Stap
b Bl =N N
100 aned Postion
Cumrerd Fostion: 2z, 540 rm
1 2 3 4
neutilEmdstedc @ O O @
Progeam Length: 368 bptes £ 1 pages Diats: 0000
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LINEAARIASKELMOOTTORIT S\ Haydon (ker]

"Can-Stack" lineaariaskelmoottorit, halkaisijat 15 -46 mm

Sarja Liike/askel | Maksimi voima Isku mm Kierteen pituus (mm) Koko mitat
(pm) (N) Lukittu | Vapaa/ulkopuolisesti lukittu
15000 20 7 12.7 - 15 mm
20000 25-100 3-17 12.7 ~150 20 mm
220000 25-100 3-35 12.7 ~150 20 mm
19000 13-100 3-50 14-31 ~150 20 mm
26000 6-100 10-50 12.7-31 ~150 26 mm
226000 13-100 10-80 12.7-31 ~150 26 mm
25000 13-100 10-90 12.7-31 ~150 26 mm
36000 3-100 15-160 15.5 ~150 36 mm y
37000 13-100 70-260 17-43 ~150 36 mm
46000 12.7-400 20-260 231 ~200 46 mm
BIPOLAR UNIPOLAR
BLACK BLACK HSI CANSTACK LINEAR ACTUATORS: STEPPING SEQUENCE
@ Bipolar | 02-Q3 | Q1-04 | 06-07 | 05-08
oy Unipolar Q1 Q02 a3 Q4
% Step T
1 ON OFF ON OFF
2 OFF ON ON OFF -
3 OFF ON OFF ON g
4 ON OFF OFF ON 3
5 ON OFF ON OFF
"Can-Stack" lineaariaskelmoottorit & 15 mm
Askelkulma 18°, bipolaarinen
Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com
7]
LINEAARI ASKELMOOTTORI 15 mm e [E T
Johdotus Bipolaarinen e IS
Tuote numero LC1574W-V i) - j
Askelkulma 18° = __
Jannite 4VDC 5VDC 12 VDC B3 - i
Vaihevirta 0.2A 0.16 A 0.07 A - -
Resistanssi / vaihe 200 310 1800 ea | L o J wate
Induktanssi / Vaihe 5.6 mH 8.7 mH 48.8 mH 09
Teho 16W g '
Kayttalampotila 0°C-50°C 9
Paino 289
Iskunpituus 0.5" (12.7 mm) THRUST VS. FULL STEPS/SECOND
L/R Drive, bipolar, 100% Duty Cycle
30 - 1
Lineaariliike/askel . . -00079”

Ruuvi 0.197" (5/.0 mm) Tilauskoodi 25 (02 17
Tuuma mm 16
.00079 .02 W 201 1

= g
S 151 14 B
JST PHR-4 2 £
Vakiot saatavilla olevat liittimet 12" (304.8mm) flying leads F 1o T°
Molex 51021-0400 s T2
S Molex 50-57-9404 41
Muut yhteensopivat liittimet Molex 22-01-3047 . ‘ ; : : : : .
0 100 200 300 400 500 600 700

Speed (full steps/sec.)
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S\ Haydo LINEAARIASKELVIOOTTORIT

‘Motion Solutions'

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 19000 8 20 mm
Askelkulma 15°, bipolaarinen

uUusi VAHVEMPI VIALLI

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lineaariaskelmoottori 20 mm (3/4") HSI 19000-sarja
Lukittu rakenne 1954(X)-V 1944(X)-V
Il‘:gte Vapaa rakenne 1984(X)-V 1934(X)-V
Ulkopuolinen lukitus E1954(X)-V E1944(X)-V
Johdotus Bipolaarinen Bipolaarinen
Askelkulma 15° 7.5°
Jannite 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 338 mA | 140 mA | 350 mA | 160 mA
Resistanssi / vaihe 1480 | 855Q 14Q 745Q
Induktanssi / vaihe 6.84 mH | 37.8 mH | 6.24 mH | 31.2 mH
Teho 3.38W 3.38W
Paino 359 35¢g
Askel | Tuuma mm Tilauskoodi
15° 0.001 0.0254 1
15° 0.002 0.051 2
15° 0.004 0.102 4
7.5° 0.0005 0.013 3

KOKO 19, G4, SARJA 19000, LUKITTU RAKENNE KOKO 19 (G4), SARJA 19000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
C EXTENDED
[%;I'.Il?] {?g:gog:u.?ou: _— g ’.%e%‘”

(5.51 £ 0.25 ) —j=—uq MAX.
217 = 010 N

—[20.07]
790 (4.91) = }=— (1.00})
N | 039

93
[5.00)
A 560 M
-1 .140} I
[26.19] —_
133.3] " g3 19.00] |
ran 354 —
T M2X0.4 THREAD - (14.0)
710 TO BE WITHIN — [14.00]) @551
D146 .030[0.76) MAX. g 58] (2.5d)—d |
THRU. OF SHOULDER -100
A (6.00)
STROKE | FRONT | RETRACTED | EXTENDED _ REAR (6.35) -236
[Minimum) SLEEVE A B [ SLEEVE D @.250 MAX 016.15)
{14 mm} (14.75:0.25)| (21.3720 64) (35.1720.38) |(32.08 Max.) - | .6‘]6 -
4 5812010 8412025 g | 263 Max . N G MAX,
1 | T | 1 {15.88)
(e m 64 7.36 Max.)
o b2 472 Max 625 —
(25 mm) .38 Max.)
B84 4T Max
{31 mm) 133 ,38) |[63.08 Max.}|
122 5 2483 Max.

KOKO 19 (G4), SARJA 19000, VAPAA RAKENNE

(76.20+0.740)
3.000=.03

(26.33) ——of (5.51+0.25)
1.04 MIN. 217+.010

(22 84) —=
JB99 MAX.

(20.07)
— 790 (.91 (1.00)
A3 039
(3.81)
150 L
i
(33
(%.00)
@ 354
M2x 0.4 THREAD — [ {:3.51)}
3.71) 10 BE WITHIN  (14,00) @.138
2% D146 030(0.76) '@ %51
" MAX. OF
. SHOULDER (6,00
334
PIASS (16.15)
636 -

MAX.
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-WEAAFIIASKELMODTTOFIIT ¥R Haydon (kerk]

"Can-Stack" lineaariaskelmoottorit 8 20 mm
Askelkulma 18°, bipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lukittu rakenne 2054X-V
L‘:g‘e Vapaa rakenne 2084X-V

Ulkopuolisesti lukittava ei saatavilla [/
Johdotus Bipolaarinen
Askelkulma 15°
Jannite 5VDC 12 VDC
Vaihevirta 270 mA 113 mA Lineaariliike/askel
Resistanssi / vaihe 1850 106 Q Askelkulma Tuuma mm Tilauskoodi
Induktanssi / vaihe 5.5 mH 32mH 15° 0.001 0.0254 1
Teho 27 W 15° 0.002 0.051 2
Paino 284 15° 0.004 0.102 4

KOKO 20, SARJA 20000, VAPAA RAKENNE

3,00 .03
(76.2 +,8)
—1.875 636 1.00
(47.63) (16.15) (25.4,
TRAVEL MAX,
46 =] [ 242
(11.7) (6.15)
<031
215—= - (?;’9)
(5.46)
962 0513 £.005 0312 ——pmri— _ - _ —L
(915.7) (213.03 +.08) (07,92) _[
f—|— 0,140
I (2.3,56)
-0.156
(03.96)
12.00
#4-40 UNC-2A THREADED 045 (304.8)
ADAPTER TO WITHIN .06 (1.5) OF SHOULDER (1.14)

128 AWG 50
(6.00) P L wwss/w W (i27)
Obti . 236 r—— i _{
Aaapter -l (:7{2?

i

M3 x 0.5 THREAD
TO WITHIN .051 (1.3)
OF SHOULDER

KOKO 20, SARJA 20000, LUKITTU RAKENNE

|e—— 1,447 £,015 ——
(36,75 +.38)
EXTENDED
905 +.025 1.00
(22.99 +.63) (25.4)
RETRACTED MAx.
636 —»=]
(16.15)
- |24
(6.15)
—{j=—031
(-79)
f 7  — =
o6z 9513 £003 0312 —— |
(015.7) (au,oi +,08) (07,‘92) -I-
1 = —
0.140 —
(03,56)
- N 045 —=
Spline Options (1.14)
.150
(3.81) ’=~
#28 AWG
LEAD WIRES

#2-56 UNC-2A THREAD
or M2 x 0.4 TO BE WITHIN
.030 (.76) MAX. OF SHOULDER
Spline is also available with optional #4-40
UNC-2A or M3 x 0.5 threaded adapter
as shown in non-captive drawing.
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¥ Haydon (kerk)

LINEAARIASKELVMIOOTTORIT

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori Z20000 8 20 mm
Askelkulma 15°, bipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

LINEAARI ASKELMOOTTORI 20 mm (3/4") HSI Z20000 SARJA

Lukittu rakenne Z-2054 X-V
T;::;e Vapaa rakenne Z-2084X-V
Ulkopuolinen lukitus Z-2054(X)-V
Johdotus Bipolaarinen
Askelkulma 15°
Jannite 5VDC 12 VDC
Vaihevirta 250 mA 100 mA
Resistanssi / vaihe 200Q 118 Q
Induktanssi / vaihe 5.4 mH 27 mH
Teho 25W
Paino 2419

KOKO 20, SARJA 720000, LUKITTU RAKENNE

1,448
(36.78)
EXTENDED

(22.99 +.64)
RETRACTED

.644 +.010

¢,455.1,092
(o1 Lst‘s +.05) (07.92)
T

=

@.312
—

Lﬂ, 140

(03.56) 4

[=-.905 +.025 —=|

(16.36 +.25),

12.00
(304.8)
#28 AWG J
50
(12.7)
KOKO 20, SARJA 720000, VAPAA RAKENNE
3,00 +.03
(76.2 +.8)
1.875 f— .78
(47.63) (19.81)
TRAVEL MAX.
(= .18
(4.6)
= [=—,050
(1.27)
f=—.150 t=—.615
(3.81) (15,62)
MAX’T
0,455 +,002
1312 (011,56 +.05)
(33.32) 0,130
#2-56 UNC-2A THREAD (03.30)
OR OPTIONAL M2 x 0.4 WITHIN
.03 (.76) OF SHOULDER
(3.66)
2 HOLES 128 awe
(,50J
12.7,
(12,00)
(600) [=472 0215
Optional 95y (549

Adapters

M3 x 0.5 THREAD
TO WITHIN .051(1.3)
OF SHOULDER

236 iR ]
e (:iss
T

#4-40 UNC-2A THREAD or
M3 x 0.5 TO WITHIN .06 (1.52)
OF SHOULDER

Juhanilantie 4, 01740 Vantaa ¢« Puh. (09) 290 440 * Fax (09) 290 44 100 « www.wexon.fi « wexon@wexon.fi

Lineaariliike/askel
Askelkulma Tuuma mm Tilauskoodi
15° 0.001 0.0254 1
15° 0.002 0.051 2
15° 0.004 0.102 4

E WIT
.030 (.76) MAX. OF SHOULDER

Spline Options

’:»

#2-56 UNC-2A THREAD
or M2 x 0.4 TO B HIN

.150
(381)

Spline is also available
with optional #4-40
UNC-2A or M3 x 0.5

threaded adapter
as shown in
non-captive drawing.

KOKO 20, SARJA 720000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA

.79
(20.1)
1

2,144
(3.66)

2 HOLES

3.000+.030
(76.20+.762)

.78
(19.81)
<?1,63)

6.0,
14 =
(3. e)ﬁ» f=—.050
‘ (1.3)

1.312
(33.32)

0.125(3.175) THRU
3 HOLES EOQ. SPACED
ON A 9.50 (12,7)BOLT CIRCLE

#28 AWG
4 LEAD WIRES

.50
(12.7)

Linear Series

Z20000
Nut Option

- .694
(17.63)

216 L .240
(5.49) ‘ (6‘70)

o]

6.328+.002 PLASTIC NUT
(28.33+.05)

OVER MEDIUM

STRAIGHT KNURL

wexon
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RIASKELMOOTTORIT

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 25000 8 26 mm
Askelkulma 7,5° ja 15°, bipolaarinen

Lineaarilike 13, 18, 25 ja 31 mm

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Johdotus Bipolaarinen

Lukittu rakenne 2544X-V 2554X-U
T;l':’;e Vapaa rakenne 2534X-V 2584X-V

Ulkopuolinen lukitus E2544(X)-U E2554(X)-V
Johdotus Bipolaarinen
Askelkulma 7,5° 15°
Jannite 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 385 mA | 160 mA | 385 mA | 160 mA
Resistanssi / vaihe 130 72Q 13Q 72Q
Induktanssi / vaihe 10.6 mH| 60 mH |8.08 mH| 48 mH
Teho 3.85W
Paino 499

KOKO 25, G4, SARJA 25000, LUKITTU RAKENNE

3170
[~ @ (1.00}
197)
5.0
(1.453)
41.99 i M3IX0.5
THREAD TO
354 e wmiN
(.030) 0.76
T MAX. OF
@ (.148) 3.70 SHOULDER
2 HOLES
STROKE | FRONT | RETRACTED EXTENDED _ REAR
(Minimum)| SLEEVE A B € SLEEVE D
(B17) [ (.472=.010) | (787028} | (1.326=.018) [(1.128 Max.)
1amm | 11.99:025 | 19.99:0.64 | 33.76x0.38 | 7855 Max
(.708) (-680+.010) | (.984.025) | (1.743z.015) |(1.336 Max.)
1Bmm | 17.28:025 | 25250064 | 44.27a0.38 | 33.94 Max
(.884) | (.955:.010) | [1.269:.025) | (2.299=.015) |(1.611 Max.)
25 mm 24.2610,25 32231064 58,24.0,38 40,92 Max.
(1.22)  [(1.1912.010)| (1.5052.025) | (2.7652.015) |(1.847 Max.)
31 mm | 24.26:0.25 | 38.23:0.64 | 70.23:0.38 | 46.51 Max.

KOKO 25, G4, SARJA 25000, VAPAA RAKENNE

326

=
EXTENDED ——=

—0D

B —
RETRACTED
—103%) 1.0

| teniss
MAX.

(3.000:0.30)
76.202.76
[.256) 6.5 [9::;23_'
(:237) 6,01 f—rfi=1.039) 1.0
1.150)
38 -E
M2X0.4 Tlx
WITHIN 1.4669)
1.030) 0.76 OF 217
SHOULDER
1201 |
5.10

Juhanilantie 4, 01740 VVantaa °

¥ Haydon kerk)

uUusi VAHVEMPI VIALLI

Askel Tuumat mm Tilauskoodi
7.5° 0.0005 0.013 3
7.5° 0.001 0.0254 1
7.5° 0.002 0.051 2
15° 0.002 0.051 2
15° 0.004 0.102 4
15° 0.001 0.0254 1

KOKO 25, G4, SARJA 25000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA

3 x @(.1285) .18 EVENLY
SPACED ON @(.50) 12.76

BOLT CIRCLE

13.000+0.30)
76.20£.76 (.256) 6.5 [.m’a
(237) 6.00
I |
7
(L1e0) J
@3.56 (.628) [.669)
1750y 15.88 217
B19.05 | 1.100)—]
2.54 (.201)
5107
I TLanss
MAX.
12500 |
@6.35

Puh. (O8) 280 440 -« Fax (09) 280 44 100 « www.wexon.fi « wexon@wexon.fi



¥\ Haydo

‘Motion Salutrant

LINEAARIASKELNMIOOTTORIT

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 26000 & 26 mm
Askelkulma 7,5 ja 15°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lukittu rakenne 2644X-V 2654X-V 2646X-V 2656X-V
Tuote |Vapaa rakenne 2634X-V 2684X-V 2636X-V 2686X-V
Nro HI'I'(‘;:I':;"’"“"“ E2644(X)-V E2654(X)-V E2646(X)-V E2656(X)-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Askelkulma 7.5° 15° 7.5° 15°
Jannite 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 340 mA | 140 mA | 340 mA | 140 mA | 340 mA | 140 mA | 340 mA | 140 mA
Resistanssi / vaihe 147Q | 840 | 147Q | 840 | 147Q | 840 | 147Q | 840Q
Induktanssi / vaihe 85mH | 55mH | 6.7mH | 44mH [43mH | 24mH | 34mH | 19 mH
Teho 34W
Paino 35¢
KOKO 26, SARJA 26000, LUKITTU RAKENNE Gree | e
(14.86)
Spline Options Spline is also avail- 1
dq o e e e
o% 0.5 threaded adapter "'”3‘ £08) (0792 P [
1256 UNC—2A THREAD as shown in non-cap- 1 PO
oo L ORI Gben  e CavinG. .

2 HOLES

KOKO 26, SARJA 26000, VAPAA RAKENNE

300 £.05

(762 +.8)
|—1.875 —=— 585 —w-t=—— 830
g};v’fi) (14.86) (ZJA?(A)
o - Askel Tuumat mm Tilauskoodi
. i -5 75° | 00005 | 0013 3
_ 7.5° 0.001 0.0254 1
1=
% - Optional Adapter
) I Y —-1 P P 7.5° 0.002 | 0.051 2
N (215.7) (nm:i +,08) (97.92) (12.00)
1375 3 — »
& ! =} w | e 15° 0.002 0.051 2
2.156 83.96,
l (93.6) _ 12,00 o158 15° 0.004 0.102 4
- o e, s ' '
ok e /w W ! 15° | 0.001 | 0.0254 1
2 oLes WITHIN .06 (1.5)
OF SHOULDER 428 awG
LEAD WIRES ‘[vw
(i2.7)
KOKO 26, SARJA 26000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
3.000£.030 1925
(76.20%.762) (73'){4)
1.00 [=—042
{25'4) NUT, EXTERNAL LINEAR ﬂlj:— J‘Aus}
(.813)
75 625 -
(19.05) Fﬁiﬁﬁ)j 9,140
(93.56)
P
ol b L ‘ L
i ‘ e
(42.06) " ///.//
g 2.295 f
©.125(3.175) THRU L (97.49)
3 HOLES EQ., SPACED
ON A 0.50 (12.7)B0LT CIRCLE 190 - 12.00
(2.54) (304.8)

216
Linear Series (4%
26000
Nut Option

‘ #28 AWG

NS
—+ g%
)
B
J%L—
S

©.328+,002 PLASTIC NUT
(08.33+,05)

OVER MEDIUM

STRAIGHT KNURL

Juhanilantie 4, 01740 Vantaa * Puh. (09) 290 440 - Fax (O8) 2380 44 100 « www.wexon.fi * wexon@wexon.fi wexon 327



"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 26000 High Resolution & 26 mm

Askelkulma 7,5°, bipolaarinen ja unipolaarinen

LINEAARIASKELMOOTTORIT

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lukittu rakenne 26449-V 26469-V
Tuote |Vapaa rakenne 26349-V 26369-V
Nro | Ulkopuolinen E26449-V E26469-V
lukitus
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Askelkulma 7.5°
Jannite 5VDC |12VDC| 5VDC |12 VDC

Vaihevirta

340 mA|140 mA|340 mA|140 mA

Resistanssi / vaihe

1470 840 [1470Q| 84Q

Induktanssi / vaihe

8.5mH |55 mH |43 mH| 24 mH

¥ Haydon (kerk)

Teho 3.4W

Paino 35¢
Askel Tuumat mm Tilauskoodi
7.5° 0.00025 | 0.00643 9

KOKO 26, SARJA 26000, LUKITTU RAKENNE

1.432 +,015

(36.37 £,36)
EXTENDED

|- 907 +.025 —=
(23.04 %.63)
RETRACTED

[=—.585 —=r

KOKO 26, SARJA 26000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA

328

(14.86)

|
l 1

2,513 +,003
(HYMJ‘*UB) (1792)

2,140
(23.56)

#28 awc I
LEAD WIRES
(IJ 66)
2 HOLES

Spline Options Spline is also available
150 with optional
(=) "’ #4-40 UNC-2A or M3
x 0.5 threaded adapter
as shown in non-cap-
e oA TR tive drawing.
033 (7%) Ax. OF SHOULDER

KOKO 26, SARJA 26000, VAPAA RAKENNE

1875 —

15—t
(47.36) (14.86)
TRAVEL

3,00 +.03

(762 +.8)

062 0513 +.003
(075.7) (m,u;'v +,08)

R}
[ e

#4-40 UNC-2A
THREADED

Optional Adapter ADAPTER TO
WITHIN .06 (1.5)
(12.00) OF SHOULDER
(6.00) =472 LEAD WIRES
236,

(93.96)
#.156
M3 x 05 THAEA

0
0 WITHIN 057 (1.5)
OF SHOULDER

wexon

L«
,M,Juwg

3,000,030

.525

13.34
76.20+.762, (1534
=7a42)
1.06,
NUT,_EXTERNAL_LINEAR 032—{{=
_ (813)
(|905) (1155) 2,140 ’
(93.56)
1.375
(34.93) | i ‘ L
(42.06) ( “5) — Il
2,295
0.125(3.175) THRU L (97.49)
3 HOLES EQ. SPACED. ]
ON A 0.50 (12.7)BOLT CIRCLE -100 - 12.00
(2.54) (304.8)
216
. : #28 AWG
Linear Series .50
26000 (12.7)
Nut Option
©.328+ 002 PLASTIC NUT
(v5.33+.05)
OVER MEDIUM
STRAIGHT KNURL

Juhanilantie 4, 01740 Vantaa ¢« Puh. (09) 290 440 « Fax (09) 290 44 100 « www.wexon.fi « wexon@wexon.fi



S\ Haydon (kerk) LINEAARIASKELMOOTTORIT

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori Z26000 8 26 mm
Askelkulma 7,5 ja 15°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lukittu rakenne | Z-2644(X)-V | Z-2654(X)-V | Z-2646(X)-V | Z-2656(X)-V
Tuote |Vapaa rakenne Z-2634(X)-V Z-2684(X)-V Z-2636(X)-V Z-2686(X)-V
Nro |Ulkopuolinen

lukitus Z-2644(X)-V Z-2654(X)-V Z-2646(X)-V Z-2656(X)-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Askelkulma 7.5° 15° 7.5° 15°
Jannite 5VDC (12VDC| 5VDC (12VDC| 5VDC {12VDC| 5VDC |12 VDC
Vaihevirta 340 mA|140 mA|340 mA|140 mA|340 mA|140 mA |340 mA|140 mA

Resistanssi / vaihe 14701 84Q [147Q| 840 [147Q| 840 |147Q| 84Q
Induktanssi / vaihe 85mH|55mH |6.7mH|44mH |[43mH| 24 mH |3.4mH| 19 mH

Teho 34W
Paino 359
Askel Tuumat mm Tilauskoodi
7.5° 0.0005 0.013 3
7.5° 0.001 0.0254 1
7.5° 0.002 0.051 2
15° 0.00164 | 0.04166 AS
15° 0.002 0.051 2
15° 0.004 0.102 4
KOKO 26, SARJA 726000, LUKITTU RAKENNE KOKO 26, SARJA 726000, VAPAA RAKENNE
1,329£.015
(33.83+,38) j=-.787 +.025 —=
EXTENDED (19.99 +.64) 3,00 .03
RETRACTED (76.2 £.6)
—={.472 £,010 |=——1.00 ——={ ~—1.875 728
(1199 +,64) (25.4, f~— 1,000 (47.63) (18.49)
+A157MM @ e = 15M;X>

(3.99)

(3.99)

— =064
F(i,sz)

z X f=—.150 57
Less - - (3.81) (14.48)
(41.99) = i =

|
T 1—
0,473 002 315 j—%
(912,01 +.05) (28,00) 146 0,473 +.002
i -f—fi P (912,01 £,05)
L 2 HOLES S —— 2.130
s.140 #2-56 UNC-2A THREAD OR OPTIONAL (03.30)
(93.56) M2x 0.4 TO BE WITHIN .030 (.76) MAX. ||
Spline Options Spline is also avail- Optional Adapters OF SHOULDER
150 able with optional (12.00) 046
(2
o) "’ #4-40 UNC-2A or 20 | 7 e
M3 x 0.5 threaded i #28 AnG
adapter as shown in wx05 THAEAD £4-40 UNC-2A THREAD o7
#2-56 UNC-2A THREAD cati i O TN dai (10 W% 05 TOVIITHIN 08 (132 =
a0 UNC-2A THREAD, non-captive drawing. OF SHOULDER OF SHOULDER (o
.030 (.76) MAX. OF SHOULDER -7

KOKO 26, SARJA 726000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA

728
3.000+.030 (18, 49)“>
(76.20%,762) .
—] 57
(14.48)
(157
1.00
(25.4) “’1 =99
—=| 064,
NUT. EXTERNAL LINEAR ’¢(1.53)

Linear Series
226000
Nut Option

75
(19.05)
|
.25
(6.35)
t

0.125(3.175) THRU

0,473

3 HOLES EQ. SPACED 700 (012.01) 12.00
0,745 ON A 2.50 (12.7)BOLT CIRCLE 304.8
8(3.71) (2.54) ¢ )
2 HOLES
©.328+.002 PLASTIC NUT 50
(¢8.35+.05) ;
OVER MEDIUM #28 WG (i2.7)
STRAIGHT KNURL 4 LEAD WIRES

Juhanilantie 4, 01740 Vantaa * Puh. (09) 290 440 - Fax (O8) 2380 44 100 « www.wexon.fi * wexon@wexon.fi wexon 329



- LINEAARIASKELMOOTTORIT

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori Z26000 extended stroke 8 26 mm
Askelkulma 7,5 ja 15°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Lineaarilike 18, 25 ja 31 mm

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

# 26 mm [1.0 Inch]

Askel Tuumat mm Tilauskoodi
7.5° 0.0005 0.013 3
7.5° 0.001 0.0254 1
7.5° 0.002 0.051 2
15° 0.00164 | 0.04166 AS
15° 0.002 0.051 2
15° 0.004 0.102 4
Tuote nro: Lukittu rakenne 72644X-V 72654X-V 72646X-V 22656X-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen™*
Askelkulma 7.5° 15° 7.5° 15°
Jannite 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC
Vaihevirta 340 mA | 140 mA | 340 mA | 140 mA | 340 mA | 140 mA | 340 mA | 140 mA
Resistanssi / vaihe 1470 840 | 1470 | 84Q | 1470 | 84Q | 1470 | 84Q
Induktanssi / vaihe 85mH | 55mH | 6.7mH | 44mH | 43mH | 24mH | 34mH | 19 mH
Teho 3.4W
Paino 349

KOKO 26, SARJA 726000 EXTENDED STROKE, LUKITTU RAKENNE

4
i —

[4
EXTENDED

—08
RETRACTED

fo— A—ot

¥
6475£.002  4.515
(912.01,+,05) (28.00)
i

1—
]7%

1

.140
(25.56)

Spline Options

T |4
LEAD WIRES

#2-56 UNC-2A THREAD
or M2 x 0.4 TO BE WITHIN
030 (.76) MAX. OF SHOULDER

150
(381)

Adapter Option

0.5 threaded adapter.

Spline is also available with
optional #4-40 UNC-2A or M3 x

(12.00)
600 .472_‘
il 4(953.95)
0.156

M3 x 0.5 THREAD
TO WITHIN .051 (1.3)
OF SHOULDER

330

wexon

Juhanilantie 4, 01740 VVantaa °

(ig%

1

Puh. (O8) 280 440 -« Fax (09) 280 44 100 « www.wexon.fi
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SX Haydan (kerk)

LINEAARIASKELNMIOOTTORIT

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 37000 8 36 mm
Askelkulma 7,5 ja 15°, bipolaarinen

uUusi VAHVEMPI VIALLI

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

LINEAARI ASKELMOOTTORI 36 mm (1,4") HSI 37000 G4-SARJA

Tuote | Lukittu rakenne 3744(X)-V 3754(X)-V

,‘1’:’0" Vapaa rakenne 3734(X)-V 3784(X)-V
Ulkopuolinen lukitus E3744(X)-V E3754(X)-V

Johdotus Bipolaarinen

Askelkulma 7.5° 15°

Jénnite 5VDC | 12VDC | 5VDC | 12VDC

Vaihevirta 561 mA | 230 mA | 561 mA | 230 mA

Resistanssi / vaihe 890 520 890 | 520

Induktanssi / vaihe 11.6mH| 65mH | 85mH | 46 mH

Teho 5.6 W

Paino 120 g

Askel Tuumat mm Tilauskoodi

7.5° 0.0005 0.013 3

7.5° 0.001 0.025 1

7.5° 0.002 0.051 2
15° 0.001 0.025 1
15° 0.002 0.051 2
15° 0.004 0.102 4

KOKO 36, SARJA 37000, LUKITTU RAKENNE KOKO 36, SARJA 37000, VAPAA RAKENNE
B l:;’?SZ} EXTENDED B llf::] — £3.0002.030)
. . @(1.417) 76.201.760
eu.l-ﬂ?) - D 16,00 :;_::;;4
™ 1.00 (.039) MAX.
1.00
1.197)
5.00
.87 (.87
(12.00)
472
(1.654) 'y
420 THREAD 10
(030,076 2260 (890, (%55
o129 vy ' 22,60 )
2 HOLES sHoutogr (239 |
STROKE | FRONT | RETRACTED | EXTENDED | REAR MAX. —':]:1;;— 'fgg’
(Minimum)| SLEEVE A B c SLEEVE D - .

Standard | (.538+.010) | [.677+.025) | (1.3482.015) [{1.333 Max.) MAX. MAK. 18.25
Siroke 13.67+0.25 | 17.18920.64 34.2420,38 | 33,85 Max, MAX.
(1.00) |(1.0882.010)| (1,1772,025) | (2.3482.015) | (1.833 Max.) |
25.4 mm 26.37+0.25 20.89+0.64 56.94:0.38 46.55 Max.

(1.50) [|.b38.\.0'0]‘ (1.6772.025) I (3.3482.015) |(2.333 Max.)l
38.1 mm 38.07+0.25 42.59:0.84 85.04:0.28 59.25 Max.
KOKO 36, SARJA 37000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
- (1.752) oo
44.50 (3.000+.030) (1.049)
e -
7.40
n.e7) —
50
T
(12.00)
472
{es;zéhs)}_
Bra2s  3x m.uo:. & ["50’*& 750 EXs
318 3.56 ON 38 fo0e  (256)
2 HOLES @(.750) 6.50 MAX
19.05 BOLT @(1.000)
CIRCLE 25,40
Juhanilantie 4, 01740 Vantaa ¢« Puh. (09) 290 440 * Fax (09) 290 44 100 « www.wexon.fi « wexon@wexon.fi wexon 331



-WAARIASKELMODTTDRIT

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 36000 8 36 mm
Askelkulma 7,5 ja 15°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

LINEAARINEN MOOTTORI 36 mm (1.4") HSI 36000 SERIES
Lukittu rakenne |  3644(X)-V 3654(X)-V 3646(X)-V 3656(X)-V
Tuote |Vapaa rakenne 3634(X)-V 3684(X)-V 3636(X)-V 3686(X)-V
Nro ::I'L‘i‘:l'::"""e" E3644(X)-V | E3654(X)-V | E3646(X)-V | E3656(X)-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Askelkulma 7.5° 15° 7.5° 15°
Jannite 5VDC |12VDC| 5VDC |12VDC| 5VDC |12VDC| 5VDC |12 VDC
Vaihevirta 460 mA|190 mA 460 mA|190 mA|460 mA|190 mA |460 mA|190 mA
Resistanssi / vaihe 11Q | 63Q | 11Q | 63Q | 11Q | 63Q | 11Q | 63Q
Induktanssi / vaihe 72mH| 45mH [55mH | 35mH |3.8mH |19 mH | 3mH | 15mH
Teho 46 W
Paino 86 ¢
Askel Tuumat mm Tilauskoodi
7.5° 0.0005 0.013 3
7.5° 0.001 0.0254 1
7.5° 0.002 0.051 2
15° 0.002 0.051 2
15° 0.004 0.102 4

KOKO 36, SARJA 36000, LUKITTU RAKENNE

— 17
(:

478 £.015
(3754 % 33)
Exte
5
62 £.63)
RETRACTED

.68 —=
(i6.97)

(28.4)
st
T
f—— L33 (690)
(35.3) = 031
(79)
A=
A {u ) 0357 aso e51s's00s e312 —1 |
(e23.80) (819.05) (81303 +.08) (o752} %
e
(85 | 1 P e —
|
N7 2,140
(#3.56)

o.125
(03.17)
2 roués

Spline Options

150
(3.81) "

4‘% (o7
#2-56 UNG-2A THREAD (00)
: 0 7

or M2.x 0.4 70 BE WITHIN.
030 (76) MAX. OF SHOULDER

1.654
(42,01)
Spline is also avail-
able with optional
#4-40 UNC-2A or
M3 x 0.5 threaded
adapter as shown in
non-captive drawing.

KOKO 36, SARJA 36000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA

332

3.000+.030

wexon

-

Juhanilantie 4, 01740 VVantaa °

8
(76.20 +,48) —A———et=—(172)
04—t o
N |=—.031 . N
22 Linear Series
T .75 525 36000
(19.05) (15-55)"‘ Nut Option
694
[ tir s;ﬂ
25 216 240
(6.35) (5.49) (6.10)
0423
(210.74) [
PG D ko (254 | oszr002 FLASTC NUT
- 12.00 ON A .50 (12.7)BOLT CIRCLE (#8.331.05)
(504.8) OVER MEDIUM
STRAIGHT KNURL

KOKO 36, SARJA 36000, VAPAA RAKENNE

S H

aydon

300 £.03

1875 —=

(47.63)
TRAVEL

215 ]
(5.48)

(76.2 .8)

=068 —t=— 1 12
(16.97)

(284)
ax

{274

(6.96)

0957 975 8515 %003
(+2380) (019.05) (81303 .08) (7 92)
ax,

]
8312

#4-40 UNC-2A THREADED ADAPTER
TOWITHIN .06 (1.5) OF SHOULDER

Optional Adapters

(12.00)
oz

500 [
{2.!5)
306)
e
5505 e
B
OB

Puh. (O8) 280 440 -« Fax (09) 280 44 100 « www.wexon.fi

* wexon@wexon.fi



S% Haydan kerk) LlNEAAnlASKELMQQTTom.'V-

"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 36000 High Resolution & 36 mm
Askelkulma 3,75°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

Lukittu rakenne 3624X-V 3626X-V
Tuote |Vapaa rakenne 3614X-V 3616X-V
Nro|Ulkopuolinen E3624X-V E3626X-V
lukitus
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Askelkulma 3.75
Jannite 5VDC |12VDC| 5VDC |12 VDC
Vaihevirta 460 mA|190 mA|460 mA|190 mA
Resistanssi / vaihe 11Q | 630 | 11Q | 63Q
Induktanssi / vaihe 9.2mH| 53 mH [4.6 mH | 26 mH Askel Tuumat mm Tilauskoodi
Teho 46 W 3.75° | 0.000125 | 0.0032 7
Paino 86 ¢ 3.75° 0.00025 | 0.0064 9

KOKO 36, SARJA 36000, LUKITTU RAKENNE KOKO 36, SARJA 36000, VAPAA RAKENNE

fe——1:478 +.015 —=
(37,54 +.38)
EXTENDED

,
(762 +.8)
e 1 75—t 68—t 1,12 ——
™ BT T (47.63) (16.97) (28.4)
RETRACTED TRAVEL 274 e
(5.96)
| 568 — e 1,12
(28.4) 46 f=— ——fi—
(i597) 5 (11.2) (%
[
215 —= J—
(79
T fh
13 £,003 0312

0957 5
(#23,80) (#19.05) (81505 +.08) (#7.92)
T ‘ - X
!
— il
0a5 urma astnlsos sz L
Ty G G5 =
L

-
s : : HF .,
(03.56)
+,08) (97.92) ™ L ai1s6
i | l & - o |
* 1 R TOWITHIN .06 (1.5) OF SHOULDER.
_— 12.00
(304.8)
L ota0 A2 025 —=
(03.56) 4 “S}J

) |
I

Optional Adapter
(3048)

070 j'i‘
(1.78)
(1200
025 —={4
. . (500 [~472
oL Spline Options - . 63) 5% 128 anG
Spline is also available 070 —I H (0329 LEAD WIRES o
o with optional (1.78) o156 ﬁ
£ N
"’ #4-40 UNC-2A or M3 e
x 0.5 threaded adapter OF SHOULDEF
: 128 awG 50
as shown in non-cap- LEAD WIRES (127)
#256 UNC-2A THREAD tive drawing.

or M2 x 0.4 TO BE WITHIN
.030 (.76) MAX. OF SHOULDER

|

KOKO 36, SARJA 36000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA

504
216 o7 53)140 3.0004.030 .68
Linear Series (%49 (.10 (7620 246) — A= (17.2) =
36000 ‘ a1 .
Nut Option (79)
8.328+.002 PLASTIC NUT
(98.53+,05)

OVER MEDIUM
STRAIGHT KNURL

NUT,_EXTERNAL_LINEAR

75
(19.05)

0.425 Jr
(210.74)

12.00
(304.8)

R .
4 ) b #28 AWG
2.125(3.175) THRU 0 @ ., >
3 HOLES EQ. SPACED (12.7)
ON A 2.50 (12.7)BOLT CIRCLE b 0 3
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"Can-Stack" lineaariaskelmoottori 46000 8 46 mm
Askelkulma 7,5 ja 15°, bipolaarinen ja unipolaarinen

Rakenna oma 3D mallisi osoitteessa www.HaydonKerk.com

1

Haydon

'Wotion Solutions'

LINEAARINEN MOOTTORI 46 mm (1.8") HSI 46000 SERIES
Lukittu rakenne 4644X-V 4654X-V 4646X-V 4656X-V
Tuote |Vapaa rakenne 4634X-V 4684X-V 4636X-V 4686X-V
Nro i
::]'I'(‘i‘:l'::""“e“ E4644X-V E4654X-V E4646X-V E4656X-V
Johdotus Bipolaarinen Unipolaarinen
Askelkulma 7.5° 15° 7.5° 15°
Jannite 5VDC (12VDC| 5VDC (12VDC| 5VDC {12 VDC| 5VDC |12 VDC
Vaihevirta 1A |041A| 1A |041A| 1A |[041A| 1A |041A
Resistanssi / vaihe 50 | 290 | 50 290 | 50 | 290 | 50 | 290
Induktanssi / vaihe 9mH [52mH |71 mH|39mH [45mH| 26 mH |3.5 mH | 20 mH
Teho 10w
Paino 255 ¢
KOKO 46, SARJA 46000, LUKITTU RAKENNE
—={ 1.802 t.015 f—
(45,77 +.38)
EXTENDED e 1.775 — &l
(45,08)
,852 +,025 Ax.
(21,64 +.63)
RETRACTED 562
(14.27)
|- |-— 195
(4.95)
215 —=] f— my % 093 Askel Tuumat mm Tilauskoodi
(5.46) (2.36)
j 7.5° 0.008 0.203 8
T { | ‘ 7.5° 0.004 0.102 4
&% sgos 7.5° 0.002 | 0.051 2
257 i (220.45) ———— I — - . .
(3.3) T B 7.5° 0.001 0.0254 1
a:375J 2218
(09.52) (0554) | 12.0 7.5° 0.0005 0.013 3
(304.8)
OF OPTIONAL M3x 0.5 WITIN 15° 0.004 0.102 4
2(%525)5 .06 (1.5) OF SHOULDER e Ms/ 150 0008 0203 8
15° 0.016 | 0.406 G
(ig,on
KOKO 36, SARJA 46000, VAPAA RAKENNE KOKO 46, SARJA 46000, ULKOPUOLISESTI LUKITTAVA
[ (azre) wax
4,25 iﬁ] =—(1;A‘f‘:54=
(lw: 1. 72 —_— {:ﬁ% ('4”555?5‘57%” :{fg)
(4».?}?(?) (fﬁs) jk(m)
[=— 2.50 562
(63.,5) (14.27)
TRAVEL le— 195
j (4.95) @5
(ﬁg)$ I T %) @559 i I
D i
J—— - n ez Ul
(920.45) —\ = 425 Aws/w U
”75]7 Iﬂgﬂz Linear Series
#4-40 UN&ZZ’ST:IE::AD OR (;gﬁg) 46000 Nut Option pumm———
T ] [ T e a2
2 HOLES LEAD WIRES 086 (12.7)
%{zus}
e ' BALBET
s ur N e ey
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Muita Haydon -tuotteita

A5 mm
1.3 inchl
sSOuUATE

'ﬁ\‘
’-\..

Juhanilantie 4, 01740 Vantaa * Puh. (09) 290 440

LINEAARIASKELMOOTT

Kaksoaisliike-lineaariaskelmoottori

Kaksoisliike-lineaariaskelmoottori tarjoaa itsendisesti toimivan
lineaarisen ja pydrivan liikkkeen samassa kompaktissa paketissa.

Moottoria on saatavilla halkaisijaltaan 35 ja 43 mm
e Iskunpituus 12.7 = 101.6 mm

* Tyontdvoima 220 N

o Véadntomomentti 13 Ncm

Pienikokoinen lineaariyksikké

HaydonKerk pystyy toimittamaan todella pienikokoisia lineaariyksikoita laiteval-
mistajille. Ne soveltuvat hyvin esimerkiksi pienten nestemadrien annosteluun ja
optiikan sd&tdon. Koko yksikkd on ainoastaan 22mm leved ja 25mm korkea.
Iskun pituus voi olla aina 64mm:iin asti. Voimaa on suurimmillaan 13N.

Yksikké on rakennettu HaydonKerkin pienen vain 15mm halkaisijaltaan olevan as-
kelmoottorin ympdrille. Paikoituksen resoluutio voi olla 15 mikrometria.
Modulaarisen rakenteensa ansiosta liikeyksikoitd on helppo valmistaa haluttuun
mittaan ja halutuilla mekaanisilla yksityiskohdilla.

Ura-akselillinen lineaariyksikkd

HaydonKerk on hyddyntényt valmistamiaan komponentteja kehiteltyddn ura-akselil-

lisen lineaariyksikén. Lineaariliike aikaansaadaan askelmoottorilla, jonka akselina on
normaaliakselia pidempi ruostumattomasta terdksesta valmistettu liikeruuvi. Ruuvin
ympdrille on pujotettu ontto ura-akseli, jossa on pitkittdinen railo. Ruuvin vapaa paa
on laakeroitu ura-akselin paddyssa. Ura-akselin paalld uriin lukittuneena liikkkuu mut-
teri. Mutterin kierteytetty osa on yhteydessa liikeruuviin ura-akselin vaipassa olevan

railon kautta.

Ura-akselin Teflon pinnoite ja mutterin liukas muovimateriaali takaavat hyvén hyoty-
suhteen ja pitkén huoltovapaan toiminta-ajan. Ruuvin nousuissa on laaja valikoima
1,3 — 30mm. Nailld saadaan tarvittaessa joko nopea liike tai suuri resoluutio. Pieni-
nousuisella ruuvilla on mahdollista rakentaa itsepidéttdvd mekanismi, joka pysyy pai-
kallaan ilman ulkopuolista jarrua vaikka moottori ei ole kytkettynd.

Lineaariyksikko on saatavissa askelmoottorikdyttdisend varustettuna myds integroi-
dulla ohjelmoitavalla askelmoottoriohjaimella. Tdssd muodossaan lineaariyksikko on
valmis kaytettavaksi sellaisenaan. Kayttdjan tarvitsee kuin kytked kuorma ja sahkot
laitteeseen.

Pannukakkuaskelmoottori

» Halkaisija 80 mm ja korkeus 12,7 mm
* Bipolaarinen, optiona unipolaarinen

» Askelkulma 3,75 astetta

* Pitomomentti 14.12 Ncm

» Saatavana myoés 4:1 planeettavaihteistolla
planeettavaihteen kanssa korkeus alle 25mm.

Pyyda lisatietoja!
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‘Motion Solutions'

Valyksettomat kierretangot

Kerk kierretangot ja mutterit on suunniteltu vaativiin lineaariliikkeisiin. Kierretankojen muodot
ja laatu mahdollistavat pitkdn kdyttoidn ja hiljaisen kdynnin. Kierretankojen muttereiden vélykset-
tdmyys on aikaansaatu patentoidulla anti-backlash jousisysteemilld. Valyksettomien muttereiden
lisdksi on saatavissa “valyksellisid” muttereita kdyttdihin joissa ei vaadita valyksettdmyytta.
Kierretangot valmistetaan ruostumattomasta teraksesté 303 ja vakiomutterit valmistetaan
polyacetal muovista, johon lisdtadn liukasteaine. Kierretankoihin on saatavissa TFE-padllyste,
joka parantaa kierretangon liukuvuutta ja normaaliolosuhteissa pidentdd mutterin kdyttoikaa
yli 300 %. Kierretankojen nousun tarkkuus on vakiona < 0,0006 mm/mm ja erikoistarkkuuksia
on saatavissa < 0,0001 mm/mm. Vélyksettémien kierretankojen toistettavuus on < 0,0013 mm.
Tarvittaessa kierretangot saa laser-inferometri jarjestelmalld yksildllisesti kartoitettuina. Vakio-
pituuksien liséksi voimme toimittaa kierretangot erikoispitkind. Tarvittaessa voimme myds
toimittaa kierretangot asiakkaan piirrustusten mukaisesti tydstettyina.

Vélyksettomyys

Tavallisesti valyksettomyys kierretangoissa saadaan aikaiseksi esijannittdmalld kaksi mutterin
puolikasta jousella tms. Talldin valyksettomyys on suhteessa jousen esijannitevoimaan. Suuri
esijannitevoima lisda jarjestelmdn vastusmomenttia ja nopeuttaa mutterin kulumista. Kerkin
patentoimassa ratkaisussa jousi ei paina kahta mutterin puolikasta vaan kiertden kompensoi
kulumista. Esijannitevoima on huomattavasti pienempi ja ndin ollen kierretangon vastus-
momentti ja4 pieneksi vaikka aksiaalinen jaykkyys on suuri.

r SPRING PRELOAD

UUSI KOODAUSSARJA
ZBX F K R - 012 - 0012 — XXXX
TYYPPI MUTTERIN VOITELU KIERTEEN HALKAISIJA RUUVIN TUNNISTE
ASENNUSTAPA KATISYYS KOOoDI NOUSUN KOODI
LSS A = Kolmio- S = Pinnoitta- R = Oikea
S ) ) Tehtaan antama
(pelkka ruuvi) laippa maton L —Vasen tunniste
. F = Py6red K = Kerkote
Mutteri laippa Teflon
pinnoite
Cmp P = Kolmio-
ZBX Iari]ppak ' B= BTIaf(I:k Ice
ohjauksella eflon
WDG pinnoite
NTB T = Kierteet
G = Rasvattu
KHD S = Pelkka ruuvi
VHD Micro- ja N = Pelkka
Mini sarjalle mutteri
NTG
ZBA B = Sylinteri
BFW R = Suorakaide-
laippa

3D-mallit ja lisatietoja HaydonKerkin kotisivuilta www.haydonkerk.com
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Halkaisija | Halkaisija | Kierteen Kierteen | Vasenkatinen | Hydtysuhde | Sopivat Halkaisija | Halkaisija| Kierteen Kierteen | Vasenkatinen | Hydtysuhde | Sopivat
mm koodi nousu mm | nousun koodi kierre % mutterit mm koodi nousu mm | nousun koodi kierre % mutterit
0.30 0012 24** 0.61 0024 28
0.40 0016 30** 0.64 0025 30
2 008 0.50 0020 36" BFW 0.79 0031 34
1.00 0039 52** 1.00 0039 40
2.00 0079 66** 1.22 0048 45
1.27 0050 o 46
0.61 0024 44 1.50 0059 52
1.00 0039 57 NTB 1.59 0063 52
3.2 012 1.22 0048 61 NTG 2.00 0079 59 CMP
’ 1.91 0075 70 BEW 2.44 0096 61 ZBX
2.44 0096 [ ) 75 2.54 0100 62 ZBA
3.18 0125 O 80 6 025 3.00 0118 68 WDG
3.18 0125 67 NTB
0.50 0020 42 5.00 0197 72 NTG
1.00 0039 61 NTB 5.08 0200 65 BFW
3.3 013 2.00 0079 75 NTG 6.35 0250 [ ) 79
4.00 0157 84 BFW 7.94 0313 81
8.00 0315 87 8.46 0333 82
10.00 0394 78
0.30 0012 26 10.16 0400 84
0.61 0024 43 NTB 12.70 0500 [ ) 85
3.6 014 1.22 0048 62 NTG 19.05 0750 86
2.44 0096 75 BFW 25.40 1000 [ ) 84
10.00 0394 86
1.44 0057 43 CMP
0.84 0033 [ 45 1.88 0074 51 ZBX
1.27 0050 © 59 2.82 0111 60 o
239 0094 67 NTB 8 031 4.24 0167 69 WDG
4 016 3.18 0125 74 6.35 0250 76 NTB
6.35 0250 83 NTG 12.70 0500 83 NTG
953 0375 85 BFW 20.32 0800 86 BFW
12.70 0500 86
0.64 0025 21
0.50 0020 30 1.00 0039 28
064 | 0025 39 106 | 0042 34
1.00 0039 47 1.27 0050 ([ ] 36
1.27 0050 58 cMP 1.40 0055 38
2.54 0100 69 WDG 1.50 0059 L 38
5 018 | 476 0188 78 NTB 1.59 0063 [ 41
5.08 0200 82 NTG 1.73 0068 42
9.53 0375 84 BFW 2.00 0079 47
10.16 0400 84 212 0083 48
10.85 | 0427 85 2.54 0100 o 53
1270 | 0500 o 86 3.18 0125 59
4.00 0157 65 cmP
061 0024 3 4.23 0167 61 28X
5.00 0197 69 ZBA
0.79 0031 39
199 0048 50 10 037 508 0200 () 69 KHD
WDG 6.35 0250 70 WDG
1.27 0050 52
NTB 7.62 0300 76 NTB
5.6 021 1.59 0063 60
NTG 8.46 0333 78 NTG
2.44 0096 66
BFW 9.22 0363 [ 79 BFW
4.88 0192 78
9.53 0375 79
6.35 0250 [ ) 81
9.75 0384 %6 10.00 0394 79
10.16 0400 79
Hyétysuhdearvot ovat teoreettisia arvoja 13[738 ggzs ° gf
Teflon pinnoitetuille (Kerkote) ruuveille 16:94 0667 0
el . . 19.05 0750 84
H'yoty.suhdearvot' ovat teoreettlsm arvoja 2500 0034 84
pinnoittamattomille ruuveille 55 40 1000 84
30.48 1200 [ ) 84
31.75 1250 84
38.10 1500 83

@ Vasenkatinen kierre saatavissa
3D-mallit ja lisétietoja HaydonKerkin kotisivuilta www.haydonkerk.com © Vain vasenkatinen kierre
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Halkaisija | Halkaisija | Kierteen Kierteen | Vasenkatinen | Hydtysuhde | Sopivat Halkaisija | Halkaisija| Kierteen Kierteen | Vasenkatinen | Hydtysuhde | Sopivat
mm koodi | nousu mm | nousun koodi kierre % mutterit mm koodi | nousu mm | nousun koodi kierre % mutterit
1.27 0050 30 1.59 0063 25
1.59 0063 [ ) 38 2.50 0098 35
2.00 0079 42 2.54 0100 [ ] 35
2.82 0111 52 4.23 0167 47
3.00 0118 52 5.00 0197 51
3.18 0125 54 ZBX 5.08 0200 52
5.00 0197 65 7BA 6.35 0250 57
1 043 6.00 0236 70 WDG 7.00 0276 59
6.35 0250 70 NTB 8.46 0333 64
7.80 0307 73 BEW 10.00 0394 68
8.26 0325 74 12.70 0500 73 ZBA
10.00 0394 78 19 075 14.00 0551 73 NTB
11.76 0463 79 15.00 0591 74 VHD
12.00 0472 80 18.00 0709 77 BFW
12.70 0500 80 19.00 0748 80
15.62 0615 82 20.00 0787 78
20.32 0800 79
1.27 0050 29 24.00 0945 80
2.00 0079 4 25.40 1000 () 81
2.50 0098 46 38.10 1500 [ ) 84
2.54 0100 o 46 50.00 1969 84
3.18 0125 51 50.80 2000 [ ) 84
4.00 0157 58 60.96 2400 [ ) 84
4.06 0160 67 92.00 3622 [) 87
4.23 0167 58
5.00 0197 62 ZBX 5.08 0200 [ ] 48
5.08 0200 [ ] 63 ZBA 6.00 0236 52
13 050 6.35 0250 67 WDG 6.35 0250 53
8.46 0333 [ 73 NTB 10.00 0394 65 ZBA
10.00 0394 76 VHD 12.70 0500 69 NTB
10.16 | 0400 76 BFW 22| 087 600 | 0630 73 VHD
12.70 0500 79 16.94 0667 74 BFW
16.00 0630 80 20.00 0787 78
19.05 0750 83 24.00 0945 79
20.32 0800 83 25.40 1000 80
25.00 0984 84
25.40 1000 [ ) 84 1.27 0050 [ D) 17 ZBA
38.10 1500 85 24 093 50.80 2000 85 NTB
50.80 2000 87 76.20 3000 [ ] 86 BFW
2.54 0100 40
3.18 0125 [ 45
5.08 0200 53
635 | 0250 63 -
8.00 0315 68
161 082 4570 | o500 ® L
16.00 0630 78 BEW
25.40 1000 83 @ Vasenkitinen kierre saatavissa
38.10 1500 85
50.80 2000 ) 86 © Vain vasenkatinen kierre

3D-mallit ja lisétietoja HaydonKerkin kotisivuilta www.haydonkerk.com
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Mutterit

VALYKSETTOMAT, ITSEKOMPENSOIVAT MUTTERIT
CMP

N - Kevyille kuormille
"« Pieni koko

Oy AT

N ' « Soveltuu voideltuihin

kohteisiin

ZBX

¢ Kevyille kuormille
* Hyvd vdrindvaimennus

WDG

o Keskisuurille kuormille
* Pieni koko

KHD

o Keskisuurille kuormille
 Kevyt esijénnitys

NTB

. * Laajin kuormitusalue
* o Eisovellu alle 5 mm:n
nousuille

VHD

« Suurille kuormille
¢ Kevyt esijannitys

MINI-SARJAN MUTTERIT

SARJAN MUTTERIT

".I""._

KIERRETAN

VALYKSETTOMAT MUTTERIT KASISAADOLLA

ZBA series

Keskisuurille kuormille
Késisaatbinen esijannitys
Tasainen liike

Hyva vérindnvaimennus

. NTG series

Lid « Kevyille kuormille
* Kasisaatoinen esijannitys
* Tasainen liike
* Pieni koko
* Eisovellu yli 25 mm:n
nousuille

MUTTERI ILMAN VALYKSENPOISTOA

BFW series

* Laaja kuormitusalue
« Ei vélyksenpoistoa
* Pieni koko

MINI series

* Ruuvihalkaisijoille

LY
". L

3,2-5 mm
o Mutterityypit
NTB, NTG, BFW

MICRO series

* Ruuvihalkaisijalle 2 mm
o Mutterityyppi BFW

3D-mallit ja lisatietoja HaydonKerkin kotisivuilta www.haydonkerk.com
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KIERRETANGOT

Lineaarijohteet GR

GR-lineaarijohteet on suunniteltu sovelluksiin, joissa tirkedd
ovat alhainen kitka sekd pitkd kdyttoiki. Johteet saa haluttaessa
TFE-pdéllystettyind, erikoispitkind sekd péat erikoistydstettyind.
Johteet on valmistettu ruostumattomasta teraksesta ja holkit
on valmistettu PTFE-tdytetystd kestomuovista. Vakiojohteiden
suoruus on < 0,05 mm /300 mm. Johteen ja holkin vélys on
pinnoittumattomilla kokoonpanoilla 0,013 mm ja TFE-pinnoi-

tuksella 0,025 mm.
C
ETYP. —=| (=
Malli Maks. radiaalinen A B c D p—
kuorma (mm) | (mm) | (mm) | (mm) ~ FTYP. “B”
GR 4B 2,3kg 6,31 | 12,70 | 19,43 | 6,31
GR 6B 4,5kg 9,46 | 19,05 | 32,39 | 9,46 I
GR 8B 6,8kg 12,64 | 25,40 | 42,16 | 12,64 /?
GR 12B 11,4kg 18,83 | 31,75 | 51,72 | 18,86 —

Holkki saatavana myoés laipalla ja kierrekiinnityksella.

Ura-akselit SS

Kerk ura-akselit on suunniteltu alhaisen kuorman sovelluksiin,
joissa térkeitd tekij6itd ovat edullinen hinta, alhainen kitka
sekd pitkd elinikd. Ura-akselissa johde ei padse pyorimaan
akselin ympdri ja sitd voidaan siksi kéyttaa sovelluksissa,
joihin tavalliset lineaarijohteet eivét sovellu.

Kerk ura-akseli yhdistelma koostuu kevyestd, TFE-pdallyste-
tystd, alumiini ura-akselista sekd grafiitti ja PTFE-taytetystd
kertamuovi-johteesta. Johteeseen on integroitu messinki-
laippa helpottamaan erilaisia kiinnitystapoja ilman johteen
véaristymista.

Vakiojohteen suoruus on < 0,25 mm /1 m. SSB-sarjan joh-
teessa radiaali- seké vadntévalys on yleensd 0,05 mm—-0,08

mm. SSZ-sarjassa johde on vélyksetén. Brass \ C / Plastic
Erikoismuotoillut johteet seké ura-akselin pddn tyostot ovat ‘ e
mahdollisia. Holkki on saatavana myds kierre- ja laippa- A _ _ =
kiinnitykselld. == I S

Perusmalli SS

/— Plastic

i T _

Akseli @ Johde @ Johteen pituus
A B C
mm -0,025 | mm -0,025 mm -0,25
§S_2 3,18 9,53 12,70
SS 4 6,35 12,70 19,1
SS_6 9,53 15,88 25,4
SS_8 12,70 20,65 38,1
SS_12 19,05 28,58 57,2
340 WexXxon
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Ruuvitangot

Tarkka lineaariliike on perinteisesti tarvinnut eri komponentit seké liiketta
ettd tukea/ohjausta varten. Ruuvitangossa ndma toiminnot ovat yhdessé
valmiissa komponentissa. Poistamalla raidekierreohjauksen tarve yksin-
kertaistuu laitteiden lineaariliikkeiden suunnittelu. Ruuvitangon koaksiaali-
nen rakenne voi sadstaa jopa 80 % tilaa verrattuna 2-raide jarjestelmaan ja
se on yleensd huomattavasti edullisempi kuin vastaavat erillisesti hankitut
komponentit.

Yksi ruuvitangon lisdeduista on mahdollisuus
kolmiulotteiseen liikkeeseen yhté ruuvitankoa
kédyttdmalld. Pystysuuntaan asennettuna ruuvi-
tanko voi samanaikaisesti nostaa seka pyorid
(Z-theta liike). Yhden moottorin ohjatessa
ruuvia ja toisen ohjatessa koko ruuvitankoa
saadaan aikaiseksi kompakti, tukeva ja tarkka
poimi-aseta -mekanismi.

Valyksettémat ruuvitangot SRZ-sarja

SRZ-sarjan ruuvitangot ovat vélyksettémid ja niissd on
kdytdssa Kerkin patentoima kulutuksen kompensaatio-

menetelmé.
. Ruuvin Tangon | Ruuvin Maks. Elinilféisuo_rile Momentin | Nimellis-
ot | e o "7 i it | M|t
mm mm mm Nm Km Nm/kg kg
SRZ03 | 1.27 0050 10 5 0.014 1300-2000 0.007 50
SRZ03 | 2.54 0100 10 5 0.018 1300-2000 0.016 50
SRZ03 | 6.35 0250 10 5 0.020 1300-2000 0.019 50
SRZ03 | 953 | 0375 | 10 5 0.025 | 1300-2000 0.030 50 3D-mallit ja lisatietoja HaydonKerkin kotisivuilta
SRZO04 | 127 | 0050 | 13 6 | 0020 | 1900-2500 |  0.007 10 www.haydonkerk.com
SRZ04 | 6.35 0250 13 6 0.030 1900-2500 0.023 10
SRZ04 | 127 0500 13 6 0.040 1900-2500 0.039 10
SRZ04 | 254 1000 13 6 0.045 1900-2500 0.070 10
SRZ06 | 5.08 0100 19 10 0.045 2300-3500 0.016 20
SRZ06 | 12.70 | 0200 19 10 0.047 2300-3500 0.023 20
SRZ 06 254 0500 19 10 0.050 2300-3500 0.039 20
SRZ06 | 2.27 1000 19 10 0.053 2300-3500 0.070 20
SRZ08 | 254 0100 25 13 0.057 3500-4100 0.016 45
SRZ08 | 5.08 0200 25 13 0.060 3500-4100 0.023 45
SRZ08 | 12.70 | 0500 25 13 0.064 3500-4100 0.039 45
SRZ08 | 25.40 | 1000 25 13 0.067 3500-4100 0.070 45
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KIERRETANGOT

Ruuvitangot SRA-sarja

SRA-sarjan ruuvitangot sopivat sovelluksiin, joissa
ei tarvita aksiaalista vélyksettomyyttd. SRA-sarjan
ruuvitangoissa on alhaisin vastusmomentti.

3D-mallit ja lisatietoja HaydonKerkin kotisivuilta

Myas kiinnityslaipat saatavissa

www.haydonkerk.com
.| Ruuvin Tangon | Ruuvin| Maks. | Elinikasuorite |\ oo Nimeliis-
ko | w0 Nogi @ | o oy omal | e | korma
mm mm mm Nm Km Nm/kg kg
SRAO3 | 1.27 0050 10 5 0.014 2500-3800 0.007 50
SRAD3 | 2.54 0100 10 5 0.018 2500-3800 0.016 50
SRAD3 | 6.35 0250 10 5 0.020 2500-3800 0.019 50
SRAD3 | 9.53 0375 10 5 0.025 2500-3800 0.030 50
SRAD4 | 1.27 0050 13 6 0.015 3800-5000 0.007 10
SRAD4 | 6.35 0250 13 6 0.020 3800-5000 0.023 10
SRAO4 | 127 0500 13 6 0.030 3800-5000 0.039 10
SRA04 | 25.40 | 1000 13 6 0.040 3800-5000 0.070 10
SRAD6 | 2.54 0100 19 10 0.020 4500-7100 0.016 20
SRAD6 | 5.08 0200 19 10 0.030 4500-7100 0.023 20
SRA06 | 12.70 | 0500 19 10 0.040 4500-7100 0.039 20
SRAD6 | 254 1000 19 10 0.045 4500-7100 0.070 20
SRAO8 | 254 0100 25 13 0.030 7100-8100 0.016 45
SRA08 | 5.08 0200 25 13 0.040 7100-8100 0.023 45
SRA08 | 12.70 | 0500 25 13 0.045 7100-8100 0.039 45
SRA08 | 25.40 | 1000 25 13 0.060 7100-8100 0.070 45
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¥ Haydon (kerk)

Kuulajohteelliset BGS lineaariyksikot

Uudet entistd tarkemmat, kestdvdmmat ja tukevammat lineaariyksikot
helpottavat mekaanisten laitteiden valmistusta oleellisesti. Jo suunnit-
teluvaiheessa voidaan BGS lineaariyksikéitd sovittaa tulevaan ymparis-
t66nsa lataamalla 3D-mallit HaydonKerkin kotisivuilta. Mallistosta on
helppo valita riittdvén vankkarakenteinen yksikkd kuhunkin tarpeeseen.
My6s ruuvin nousun valinnalla voidaan vaikuttaa maksimi liilkenopeu-
teen ja asemointitarkkuuteen.

BGS liikeyksikon ytimend on HaydonKerkin valmistama lineaariaskel-
moottori, jossa moottorin roottoriin on jaykasti asennettu liikeruuvi il-
man erillistd kytkinosaa. My6skaan erillisia tukilaakereita ei tarvita, silld
moottorin omat laakerit ovat riittdvén tukevat kannattaakseen aksiaali-
voimat. Talld rakenteella pystytadn lineaariyksikko kokoamaan mahdolli-
simman véhistd osista. Samalla myds pituusmitta minimoidaan.

Liikeruuvina kaytetddn HaydonKerkin valssaamalla valmistamaa tra-
petsikierteistd ruuvia. Ruuvi on kestoiédn maksimoimiseksi pinnoitet-

tu liukkaalla, lasimaisella Teflon pinnoitteella. Mutterina on vélykseton
HaydonKerkin valmistama mutteri, jonka luotettavuus ja hyvé hyétysuh-
de on pystytty toteamaan niiden vuosikymmenien aikana, kun he ovat
niitd valmistaneet.

Kuulajohteeksi on valittu joka suuntaan vaéntojdykké, sangen danetto-

maésti ja herkasti liikkuva kuulajohde. Sen avulla voidaan késitelld myds
kuormia, joiden painopiste on luistin tukipisteiden ulkopuolella.

Kun liikeyksikossé kaytetddn moottoria, jonka perdpadhén on integroi-

tu ohjelmoitava askelmoottoriohjain, voidaan kaikki liikkeeseen liittyvat
asiat hoitaa yhdelld komponentilla.

Juhanilantie 4, 01740 VVantaa °*

Puh. (O8) 280 440 -« Fax (089) 280 44 100 « www.wexon.fi

BGS 04 BGS 06 BGS 08
. 28 x 28 pitkd versio | 43 x 43 Iyhyt versio*) | 57 x 57 lyhyt versio*)
L 43 x43 I)?hyt versio*) | 43 x 43 gitlzéi versio*) | 57 x 57 gitkyé versio*)
Maksimi iskunpituus 460 mm 610 mm 760 mm
Maksimi vaakakuorma**) 100N 600 N 1,000 N
Profiilin leveys 19 mm 29 mm 41 mm ) L )
*) 43 x 43 ja 57 x 57 moottorit voidaan varustaa moottorin
Roll Moment 7.75 Nm 15.75 Nm 30.5Nm peradn integroiduilla ohjelmoitavilla IDEA-ohjaimilla
Pitch Moment 6.60 Nm 10.75 Nm 26.25 Nm " ot " oitetaan | el
**) Kuormaa nostettaessa moottori mitoitetaan lineaariaskel-
Yaw Moment 7.70Nm 12.40 Nm 30.20 Nm moottorin ominaiskéyrén perusteella
Ruuvin | Nousun BGS 04 BGS 06 BGS 08
nousu mm koodi
0.635 0025 .
1.00 0039 °
1.27 0050 . .
1.59 0063 .
2.00 0079 ° °
2.50 0098
2.54 0100 ° o o
3.00 0118 °
3.18 0125
4.00 0157 .
5.00 0197 . .
5.08 0200 . °
6.35 0250 o °
8.00 0315
9.53 0375 .
10.00 0394 .
10.16 0400
12.00 0472
12.70 0500 . o o
16.00 0630
19.05 0750 ° °
25.00 0984 .
25.40 1000 . . . 3D-mallit ja lisatietoja HaydonKerkin kotisivuilta
30.48 1200 . www.haydonkerk.com
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Moottoroidut lineaariyksikot RGS ja RGW

Moottoroituihin lineaariyksikdihin RGS ja RGW on asennettu lineaariaskelmoottori.
Tuloksena on mahdollisimman lyhyt rakenne, koska ruuvi on kiinnitetty jaykésti suo-
raan moottorin roottoriin. Erillista akselikytkinta ja tukilaakeria ei siten tassé raken-
teessa tarvita. Vield itsendisemmaksi lineaariyksikkd tulee, kun siihen asennetussa
moottorissa on yhteenrakennettu IDEA-askelmoottoriohjain. Téma on mahdollista
kdytettdessd 43 x 43 tai 57 x 57 mm:n moottoreita. Ohjauksella varustettu lineaari-
yksikkd on toimintavalmis heti kun sahkdt on kytketty. Hallinta ja ohjelmointi tapah-
tuvat graafisen kayttoliittyman kautta. Kahdesta mallista RGS on kapeampi ja RGW
levedampi, koska siind on profiilin kummankin puolen lisdura rajakytkimid varten.

Seuraavasta taulukosta ilmenee, mitd moottorikokoja voi kéyttéa eri lineaariyksikoissd.
Siitd selvidd myds saatavissa olevat ruuvin nousut.

RGS04 RGS06 RGWO06 RGS08 RGS10 RGW10
Koko 11DS
Koko 17SS | Koko 17SS | Koko 17SS
Nominal Lead Koko 17DS | Koko 17DS | Koko 17DS
Thread Lead Code Koko 23SS | Koko 23SS | Koko 23SS | Koko 23SS | Koko 23SS
tuumaa mm Koko 23DS | Koko 23DS | Koko 23DS | Koko 23DS | Koko 23DS
0.025 0.54 0025 .
0.039 1.00 0039 .
0.050 1.27 0050 . . .
0.0625 1.59 0063 .
0.079 2.00 0079 . . .
0.098 2.50 0098 o
0.100 2.54 0100 . . . . . .
0.118 3.00 0118 .
0.125 3.18 0125 . .
0.157 4.00 0157 . .
0.197 5.00 0197 . . .
0.200 5.08 0200 . . . . . .
0.250 6.35 0250 . . . . .
0.315 8.00 0315 . .
0.375 9.53 0375 . .
0.394 10.00 0394 .
0.400 10.16 0400 . o
0.472 12.00 0472 . .
0.500 12.70 0500 U . . . . .
0.630 16.00 0630 . . o
0.750 19.05 0750 . . .
0.984 25.00 0984 . .
1.000 25.40 1000 . . . . . .
1.200 30.48 1200 . .
1.500 38.10 1500 . .
2.000 50.80 2000 . .

SS = Vakiomittainen moottori
DS = Pidennetty moottori
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Lineaarivksikét RGS ja RGW

Katso myds moottoroidut RGS-yksikot sivulta 344

Haydon Kerk RGS — Rapid Guide Screw — on edullinen ja kompakti
kierretankokdyttdinen lineaariyksikko jonka ominaisuuksia ovat poikke-
uksellisen suuri nopeus, tarkkuus ja kiyttoika. Kierretankokaytdille
ominainen kriittinen nopeusraja on RGS-lineaariyksikdssa onnistuttu
poistamaan, mikd mahdollistaa suuret nopeudet (jopa 1,5 m/s) pitkis-
sékin liikkeissd. Nousun tarkkuus on 0,0006 mm/1mm ja kierretangon
valyksettomyys ja kuluvuuden kompensoinnin ansiosta on toistettavuus
0,0013 mm. Lineaariyksikén kdyttoikd jatkuvalla 1/4 dynaamisella kuor-
malla on noin 254.000.000 cm. Rinnakkaismallissa RGW on kummalla-
kin puolella profiilia lisdura rajakytkimia varten.

Malli Vastus | Maks. dynaaminen
(Nem) kuorma (N)
RGS04 2-4 70
RGS06 3-5 160
RGW06 3-5 160
RGS08 4-6 220
RGS10 4-6 460
RGW10 4-6 460 Hinta tiedusteltaessa

ANTURI ASENNUSSARJAT

RGW 06 SK ja RGW 10 SK

7

Dimensional Data rF——‘ L )
?7C

f; T L
o Do g Qg ‘ ‘ ‘

[]
K
Ty
|_YACROSS
FLAT

; S !
® —=N
Ll "I “N S
L | P T I T g T =
. L [} o o
P vl ™ \21 THRU HOLE WITH H
_704»\% AP SCREW 22 C'BORE X 23 DEEP
(FOR REFERENCE ONLY) Travel distance =L-L1-F
CUSTOMER SUPPLY
. A B C D |D1| E F G H 1 K |Ll|L2| N P Q| R | S |81 | T |U |V | X|Y |21 22173
Mitat mm | mm | mm | mm| mm | mm| mm| mm | mm mm | mm | mm | MM | MM | MM | MM | MM | MM | MM | MM | MM | MM | MM | mm | mm | mm
RGS4... 10.2 121.1|3.162|19.1 13.5(34.9| 254 | 12.7 | UNC |15.2(13.5|11.9| 95 | 127 [1562|13.2| 9.4 38 |58 (186]97 |29 |28 |51 |23
RGS6... |15.240|31.8(4.762(28.6 20.1| 51 | 38.1|19.1 | UNC| 23 |20.3|20.3|12.7 | 22.9 |18.8|20.3|14.0 56|89 |279(127| 43 |36 |64 |33
RGW 06 15.2 |31.8|4.762|50.8 | 28.6 51 |38.10|19.05| UNC | 30 |20.3|20.3|12.70|37.08|26.4 21.2(13.0/16.0|35.3|12.7|4.32| 3.7 | 6.4 | 3.6
RGS10... |25.400|44.5|9.525|50.8 335| 83 | 57.2 | 31.8 | UNC | 41 |33.0/33.0| 19.1 | 38.1 |31.8|33.0 (234 9.5 |16.3|46.5(22.4| 8.6 | 6.6 |12.7| 5.6
RGW 10 25.4 |445|7.938)|85.7|50.8 83 |57.15|31.75| UNC | 48 |33.0|33.0|19.05|66.04|39.6 31.0/17.5|33.8|54.6(|22.4|7.11| 6.6 {10.2|10.9
RGS 08 20.3 |28.1|6.35 |40.6|40.626.9| 69 |44.45| 25.4 | UNC | 33 |27.7|19.6|15.88|31.75|25.4|26.4|18.8 76 | 13 |37.3|17.8|559| 5.1 | 8.4 | 4.8
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LINEAARIMOOTTORIT

@unkermoturen

linear systems

Lineaarimoottorit

Dunkermotorenin ServoTube-lineaarimoottorit ovat rakenteeltaan
putkimallisia ja ndiden etuina ovat mm.

* suuri nopeus ja tarkkuus
* suuri kiihtyvyys

* nopea asettumisaika

e hiljainen aani

¢ huoltovapaa

* laaja dynamiikka-alue

* kestévé rakenne

Koko (karan halkaisija mm) 1 25 38 38
Hetkellinen voima N 46-92 312-780 | 744-1860 | 744-1860
Jatkuva voima N 6-19 51-103 137-276 | 215-434
Maksimi nopeus m/s 5.6 8.7 6.2 45
Maksimi kiihtyvyys m/s? | 109-422 111-586 | 122-391 60-352
Toistotarkkuus pm +12 +12 +25 +20
Absoluuttinen tarkkuus pm +350 + 350 +400 +400

Dunkermotorenin ServoTube -lineaarimoottoreita on saatavissa erilaisina
versioina:

» ServoTube on saatavana joko liikkuvakaraisena (liikkuva tanko, iskunpituus
14...318 mm), jossa kddmit siséltava yksikko (kddmiyksikkd) pysyy paikallaan.
Kéamiyksikoissd on huoltovapaat laakerit, joiden kéyttGika on jopa 64000 km.

* Toinen mahdollisuus on, ettd kara on kiinnitetty paikalleen ja kdamiyksikko
liikkuu. Tassé konstruktiossa kuorma on kiinnitetty kdamiyksikkoon.

 Kolmantena vaihtoehtona on versio XTR25 sovelluksiin, joissa tarvitaan suurta
mekaanista jaykkyytta. Kaikkien kolmen edelld mainitun suojausluokka on IP67.
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linear systems

* Hygieeninen ServoTube on siledpintainen ja IP69K-luokiteltu (painepesun
kestdvd). Se soveltuu hyvin erilaisiin materiaalinkasittelyratkaisuihin
esimerkiksi pakkaus-, juoma-, elintarvike- ja ldéketeollisuudessa.
Saatavissa my0s vesijdahdytteisend.

* Valmiit modulit, joihin on mahdollista saada integroituna enkooderi, erilaisia
suojuksia ja rajakytkimid. Nima ovat mekaanisesti kohdistettuja, sdadettyja ja
kalibroituja, joten ne voidaan asentaa helposti ja nopeasti haluttuun kohteeseen.

* Erilaiset moniakseliset ratkaisut suurta tarkkuutta ja dynamiikkaa vaativiin
sovelluksiin. N&itd on saatavana, joko valmiina, sdddettyind ja kalibroituina,
yksikk6ind tai komponenttitoimituksina.

Lineaarimoottorien vahvistimet

Alla on Dunkermotorenin lineaarimoottoreille sopivia vahvistimia.
Niiden konfigurointiin on saatavissa helppokayttdinen PC-ohjelmisto.

ServoTube 25 ja 38, sekd Hygieeninen ServoTube 38 -versioille sopivat

Xenus XTL Xenus XEL
Kéyttdjannite VAC 100 — 240 100 — 240
Liitannéat CANopen, RS232 EtherCAT, RS232
Safe Torque Off . -

ServoTube 11 -versiolle sopiva

Accelnet Micro Panel ACJ

Kayttdjénnite vDC 20-55

Liitdnnat CANopen, RS232
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SAHKOMAGNEETIT

GMls-sarja
Veto- tai tyontdmagneetti

ISLIKER MAGNETE

 Kayttojannite 24 VDC
e ED 100 % Malli Liike |Voima | Tehontarve
* Palautusjousella (vetopuolella)
« Erik. malli 12 VDC mahdollinen GMS-2005 | 5mm | 2N | 9W
« Eristysluokka F (155°C) GMS-26.08 | 8mm [ 55N | 12W
« 1POO GMS-35.10 |10mm| 9N 20W MITAT
Malli | GM-20.05 | GM-26.08 | GM-35.10
A 23 30 40
a 20 26 35
b 40 50 60
c 15 20 25
d 11 15 20
e 3 3 12
i 5.6 g 20 30 30
- $f h 10 10 15
2,8 7.2 28 2 4
0.8 [ 12 18 25
malli l mf—',l/—ma”i | k 0,85 1,1 1,3
. \l = | 10 12 15
L w 5 M M25 M3 M 4
il vetopuoli - P - '
+ B ] g ‘ © ©- | tyontopuoli 1 € i " W4 W4 W4
sl ; Rt = D n 5 7 9
— . — 0 0 05 1
' kL ' p 05 05 05
el h g h
A q 3,2 3,2 3,2
liike r 7 9 12
| | Kiinnitysruuvin maks. s 3,2 42 42
Palautusjousi r ’rl ruuvaussyvyys t, 2 3 4
L1 —H‘AAIEEZ*: i - kela u 5 4 4
‘17 _ v 15 20 25
pa |l a, * L'E‘i“? Y v, 5 8 12
g N f(J? - w 10 12 12
L Vo
v b c = X 15 20 30
y 15 2 25
z 20 26 26
GK-sarja
GKz = vetomagneetti
GKs = tyontdmagneetti
* Kayttojannite 24 VDC . . .
« ED 100 % Malli Liike | Voima | Tehontarve
* Palautusjousella: vetomallissa edessd, GK-20.05|5mm | 12N 4W
tyéntémallissa takana GK-26.04 | 4mm | 3.8N 6W
e e E gl Geasr 7o 24 ow
- P20 GK-32.06 | 6mm | 60N | 8W
GK-32.09 | 9mm | 42N 8w
GKz-20.05 GKs - 26.04 GKz - 26.07 GKs - 32.06 GKz - 32.09
VETO TYONTO VETO TYONTO VETO
_ @820 _ M 16x1 . D26 _ M 18x1 .32 _
03 24 24 04 24
1 | San] g N - - N g o
' m: ) :; H :v:: | "9: R c" E: | | "3: o
i C: e o | 'ma RRRRENYTY e | M4 Jllme 2
M3 .':‘f:j 48 - M 16x1 f{_ 032 M 18x1 ;5
T I 26 - - T® 3¢ | - -

Katso lisdtietoja internet-sivuiltamme wexon.fi
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SAHKOMIAGNEETIT

GE-sarja
Veto- tai tydntdmagneetti

Kéyttojénnite 24 VDC tai 230 VAC

« ED 100 % Malli Liike Voima | Tehontarve
* Palautusjousella GE-32.06 6 mm 7N 94 W
» Myds 12 VDC mahdollinen GE-40.08 | 8mm | 12N 14 W
« Eristysluokka F (155 °C) GE-50.10 | 10mm | 18N 18 W
. P20 GE-60.15 | 15mm | 32N 26W
o Pistokkeella IP40 GE-70.20 20 mm 40N 31w
L
MITAT - y
Malli | GE-32.06 | GE-40.08 | GE-50.10 | GE-60.15 | GE-70.20 o . "
a 32,3 40 50 60 70 -
b 48 60 70 80 95 vetopuoli . tyéntépuoli
c 20 24 28 37 45 _IE- .=
d 16 17 21 24 28 -
1
e - 45 45 55 55 T LN
f - 30 40 48 57 - ; ———————] Er H
g 25 40 45 50 60 ! 1 . » -
h 115 10 12,5 15 17,5 lil
[ 18 18 28 32 40 LA I L
k 24 30 40 45 56
| 15 18 23 25 25
M M4 M5 M6 M8 M8
t
m M4 M 4 M4 M5 M5 — —
m, M 4 M 4 M 4 M 4 M5 pistokeliitinta _H n T
n 10 14 16 18 22 n =
p 1 1 1 1 1 | : 75
q 31 41 41 51 6,1 ' A\ 2y
r 14 17 22 26 30 N . kel
S 3,2 42 5,2 6,2 6,2 .: I . . -
t 4 4 4 5 5 oo et kiinnitysruuvin maks.
u 10 12 15 16 16 N Q} ruuvaussyvyys
v 205 23 2% 30 35 palautusjousi | -
v, 10,5 11 12 14 17 | @ \
w 10 12 14 16 18 v,
X 19 23 29 36 40
UG-sarja
malli UGz (vetomagneettil®* malli UGs (tyontdmagneettil” ‘

* Kayttsjannite 24 VDC tai 230 VAC

* ED 100 %
« Kiinnityslaipalla ja ldpimenevélld akselilla w._r-
« Eristysluokka H (180 °C) B

¢ |P40, saatavissa myos IP65 B

o Myds erik. jannitteilld ja muilla ED %:lla L;::l‘-"l':—ﬂ -
il -muw-. i !
4r"“““HIIII fm=
.30 s
MITAT
i Malli UG- [40.08 [50.10 [ 60.15 [ 70.20 [80.25 [ 90.25 [100.30 [115.35 [130.35 [150.40 [170.50
a 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 90 | 100 | 115 | 130 | 150 | 170
a, 40 | 50 | 60 | 70 | 80 | 80 | 80 - - - -
b 51 | 66 | 8 | 96 | 109 | 124 | 137 | 157 | 175 | 195 | 218
b, 80,5 | 100 | 126 | 148 | 170 | 185 | 208 | - - - -
¢ (stroke) 8 | 10 | 15 [ 20 | 25 | 25 | 30 | 35 | 35 | 40 | 50
pistokeliitinta % 20 | 25 | 30 [ 35 | 40 | 45 | 50 | 55 | 60 | 65
d, 77 | 99 | 124 | 140 | 161 | 181 | 203 | 228 | 255 | 280 | 312
d 23 | 29 | 35 |40 | 46 | 51 | 58 | 63 | 70 | 75 | 82
e, 635 | 82 | 106 | 123 | 143 | 158 | 178 | 204 | 225 | 250 | 286
e, 75 | 9 | 13 |17 | 23 | 23 | 26 | 32 | 31 | 36 | 45
e 60,5 | 78 | 101 | 118 | 137 | 152 | 170 | 196 | 215 | 240 | 274
50 | 60 | 72 | 8 | 95 | 106 | 120 | 136 | 154 | 180 | 205

3 4 5 5 6 6 8 8 10 10 12
45 50 60 70 80 90 | 100 | 115 | 130 | 150 | 170

f
ﬁ 45 | 45 | 55 | 66 | 6,6 66 | 66 9 9 1 11
i

o k 30 40 45 56 65 70 75 88 100 | 110 | 130

r—, 1 1-e8 20 30 30 45 50 55 60 70 80 85 90
— m 4 4 4 5 5 6 6 8 8 8 10
T t 4 4 4 5 5 6 6 8 8 8 10

5 M 5 6 8 8 10 10 12 12 16 20 20
- n 15 20 25 25 30 30 30 30 35 40 45

| | 0 15 2 2 2 3 3 3 4 5 5 6
S (pull solenoid) 7 5 10 14 17 21 24 34 36 45 53
S (push solenoid) 14 31 44 52 62 73 83 93 109 120 135

U (without rectifier) 59 64 69 74 79 84 89 96,5 104 114 124
v (with built-in rectifier) | 66 7 76 81 86 91 96 | 1035 | 111 121 131

Katso lisétietoja internet-sivuiltamme wexon.fi
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SAHKOMAGNEETIT

Kiertomagneetit
DGV-sarja

Malli DGV- 35.95 Johtimella . - —
e Kayttojannite 24 VDC 1 I:.
* ED 100 %
* Kiertokulma 95° . .
o Vaidntdmomentti liikkeen alussa 2,5 Ncm " L
lopussa 0,5 Ncm
* Tehon tarve 8 W . -
. 1P20 |
Malli DGV- 50.95 Pistokeliitants
« Kayttojannite 24 VDC tai 230 VAC ) . "
* ED 100 % =
- Kiertokulma 95° — WITAT
 Vaantémomentti liikkeen alussa 12 Ncm DVG-35.95 | DVG-50.95 | DVG-75.95
lopussa 2 Nem ! a 35 50 75
 Tehon tarve 15 W d, b 27,5 35 53
* |P20 c 15 20 25
d 57,5 75 103
. ) ) e 31,2 46 69
Malli DGV- 75.95 Magneetti palautusjousella Maks. ruuvaussyvyys f 05 05 05
~. 'Y g 34 48 73
* Kéyttojannite 24 VDC tai 230 VAC . \ , h 44 57 94
* ED 100 % — .
- Kiertokulma 95° 1 a\ e 3 .
« Viantomomentti liikkeen alussa 53 Nem i I — o N : - - ot
lopussa 13 Ncm |- - 4- ' ’ ’
* Tehon tarve 26 W ! . :'L M M3 M4 M5
o [P20 4 Lh ~ n - 37 37
0 - 35 43,5
t 4 5
Pitomagneetit 24 vVDC ja 230 VAC
GT-sarja
* Kayttojannite 24 VDC tai 230 VAC (tasasuuntaajapistokkeella™)
e ED 100 % Malli Pitovoima | Tehontarve
* Pitomagneetilla voidaan nostaa ja siirrelld suuriakin GT-25 160 N o5 W
metallikappaleita, taulukossa ilmoitettu pitovoima on mitattu GT-32 300N 4’2 W
kappaleen ollessa kiinni pitomagneetin tasopinnoissa ’
« P40 (pistokkeella) GT-40 435N 56 W
« Mybs 12 VDG GT-60 1150 N 9,8 W
GT-80 2250 N 13,9W
* Mallit: GT-25.... GT-40 vain 24 VDC GI-100 | 3300N | 184W
muut mallit myds 230 VAC GT-130 6200N | 23.9W
GT-25... GT-40 GT-60... GT-130 GT-60... GT-130
. \ HUOM! Kaikki varastomallit GT-60... GT-130
) IS I i pistokeliitdnnélld (my6s 24 VDC-mallit)
N I
N 5 f é
\ i Typ/Size GT-| 25 | 32 | 40 | 60 | 80 | 100 | 130
28 19 ' a 25 | 32 | 40 | 60 | 80 | 100 | 130
’ b 18 | 22 | 25 | 36 | 38 | 43 | 50
c 6 8 8 | 1313 |16 | 20
. d - | -] =112 13 | 15 | 19
> g - | - | - 1 2 4 8
| ) h 87 |11 |14 - | - | - | -
I ] R @ M 305|588 10 1
o ; J | ° u 304 5] 8/[10|12]15
SresEs 'o" o Pg9 min
N _lul Il
//% 2a Katso lisitietoja internet-sivuiltamme wexon.fi
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- SAHKOMAGNEETIT
=

Pitomagneetit 24 VDC, vastakappaleet

Pitomagneetit, vastakappaleet

Malli Halkaisija | Jannite | Pitovoima | Sdhkdteho | Kotelointi- U
(mm) (V) (N) (W) luokka g
C330 30 24 240 5 IP40 nir gant
€340 40 24 360 45 IP40
C348 48 24 730 8,5 IP40
Malli C330 Malli C340 Malli C348 VASTAKAPPALE C330
M4
TYPE C330FY01 TYPE C340FY01 TYPE C348FY01
# 48
= == I
' ]‘ 1?55//1’% S e
g , THENE e A m ===
) e X S .
MALLIT

(€330 - C348 johtimella (1P40)

Weight 280 g

Kestomagnetoidut pitomagneetit

» Kestomagnetoitu pitomagneetti pitdd vastakappaleen kiinni jannitteettéméssa tilassa.
Lyhyt jannitepulssi kumoaa pitovoiman ja vastakappale voidaan irrottaa.
» Etuna stabiili pitovoima, energiaa sadstava.

Malli GTP-20

e 24VDC

ED 10 %

Pitovoima 70 N

Tehon tarve 3,6 W

IP20 GTP-20, GTP-60 GTP-30

Ja+1
Ga+1 . e ]
Malli GTP-30 T ) 7 Dé il
2410 st B )
« ED10% - f
¢ Pitovoima 130 N ‘
* Tehon tarve 3,5 W al © Malli GTP 20 30 60
e < ! a 20 | 30 | 60
[/ s of b 2 | 32 | 535
Malli GTP-60 J e © /I‘ M c 3 6 8
M /4 -
« 24VDC A = Lo b, - | 28| -
« ED10% =~/ . o oa | - 20 -
* Pitovoima 600 N T -
* Tehon tarve 11,5 W M 4 4 8
. IP20 U, 3 3 8

Katso lisatietoja internet-sivuiltamme wexon.fi
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SAHKOMAGNEETIT SFIRE -

Siri
A
Lukitusmagneetit TYPE C415NN01
? % 5.8 o S
e =
Malli C4a415 ’ o & l F: %’
e} ~ )
2 T 3 < @
» Kayttojénnite 24 VDC 2 ‘ g i -
* Liike 4 mm s ! I
« Sahkoteho 3,5 W, ED 100 % 18 #3.8
o Siséltad sisddnrakennetun palautusjousen ] f .
E*@-»L’Q
2,21 13 |23
8| 2.3
s o4 & 5
Malli C430 C 7 ](: 3
« Kayttojannite 24 VDC S <, '
e Liike 12 mm/10 mm - -
* Voima 1 N (ankkuri ulkona) — B w18
¢ Sdhkoteho 15 W, ED 100 % ! g — 13. i
* Siséltda sisddnrakennetun palautusjousen ’ pEER| ¥
]
it © oy !
4= i
i nnnn, -t & i
4 = d |
TROZE
Seina-, lattia- ja kattoasenteiset
pitomagneetit palonsulkujarjestelmiin
« Pitovoimat 112... 800 N L]

« Kayttdjanniteet 24 VDC ja 230 VAC
* Projekteihin, kysy liséd L B

Erikoismagneetit
Standardimallien lisdaksi voimme toimittaa erikois-
ESIMERKKEJA ERIKOISMAGNEETEISTA magneetteja asiakkaiden vaatimusten mukaan.

Pitomagneetti Sydttomagneetti mikropiirikorttien Puristinsolenoidi jota kéytetdan Saadinelementti
tekstiiliteollisuuteen ladontaan mikropiirikorttien ladonnassa ilmankosteuttajassa

Séahkokayttoisen Solenoidi tarrojen kiinnitykseen Vakuumiventtiili Moninapainen kestomagnetoitu
liukuovijarjestelméan lukko pitomagneetti

Katso lisétietoja internet-sivuiltamme wexon.fi
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UEﬁEﬁEEMFﬂEﬂL KARAMOOTT!

MA-sarja

Asiakaskohtaiset sovellukset mm. teollisuuskayttoon

Kayttojannite 12—120 VDC

Voima 18 kN asti

Iskun pituus 300—1300 mm (projekteihin saatavissa erikoismittoja)
Maks. nopeus 20 mm/s

Sisddnrakennetut rajakytkimet

e |P54

* Ympériston ldmpétila -26 °C... +65 °C

» QOptiona potentiometri ja Hall-anturi

« Erillaisia kiinnitysvaihtoehtoja

MA 850-sarja, esimerkkeja kuularuuvimalleista

Malli Kéyttojannite | Voima Nopeus Iskunpituus

(VDC) (N) (mm/s) mm
MA-8B 1 038 512 12 24 3350 20 300
MA-8B 1 038 512 32 24 3350 20 800
MA-8B 1 038 512 40 24 3350 20 1000
MA-8B 2 038 512 12 24 6700 15 300
MA-8B 2 038 512 32 24 6700 15 800
MA-8B 2 038 512 40 24 6700 15 1000
MA-8B 4 018 512 12 24 6700 7 300
MA-8B 4 018 512 24 24 6700 7 600
MA-8B 4 018 512 36 24 6700 7 900

MA 800-sarja, esimerkkeja Acmeruuvimalleista

Malli Kéyttdjannite | Voima Nopeus Iskunpituus
(VDC) (N) (mm/s) mm
MA-8B 1 038 312 12 24 2250 20 300
MA-8B 1 038 312 32 24 2250 20 800
MA-8B 1 038 312 40 24 2250 20 1000
MA-8B 2 038 312 12 24 3350 15 300
MA-8B 2 038 312 32 24 3350 15 800
MA-8B 2 038 312 40 24 3350 15 1000
MA-8B 4 018 31212 24 3350 7 300
MA-8B 4 018 312 24 24 3350 7 600
MA-8B 4 018 312 36 24 3350 7 900
Pyyda tarjous!
KYTKENTAKAAVIO
W/0 LIMIT SWITCH WITH LIMIT SWITCH

RED OR BLACK

1/2" FLAT END MOUNT \
SEE SHEET 2 FOR DIM'S
AV/R N AND OTHER AVAILABLE q:[
\ 810> TUBE END MOUNTS (EM).
FROM FROM
DC POVER DC POWER
SUPPLY SUPPLY ! ~
[BALL_SCREW_ACTUATOR ~ RED MOTOR LEAD (5 = EXTEND] )O #—
[ACME SCREW_ACTUATOR ~ RED MOTOR LEAD (- = EXTEND] fa N S
W Sz &
SENSOR OPTIONS POT RESISTANCE. WITH RETRACTION \/
BRIV 75 GRERN -
EROUN 70 WRITE - WA
REED SWITCH HALL EFFECT 10K POT L

4,8 PLUS STROKE IF

STROKE 12 OR LESS
f=— RETRACTED LENGTH = —————————————
6.8 PLUS STROKE IF
STROKE MORE THAN 12°

7.4 BALL SCREW DRIVE f——33——+|
6.4 ACME DRIVE

TRUNNION MOUNTING
500 DIA. STANDOFFS
(STANDARD>

GREEN BLACK

ORI Y
®®‘®‘®® O

N ®®j®®®
me— ] ge—ll] gl
SENSE

5 - 10Vdc

o]

300 ]
a

o]
o]
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OTTORIT

VIVID-sarja

Kayttojannite 12/24 VDC
Voima 1 kN asti

Iskun pituus 50—300 mm
Maksimi nopeus 45 mm/s

 Sisdanrakennetut rajakytkimet
* |P54
 QOptiona potentiometri, Hall-anturi ja IP65

ESIMERKKEJA VARASTOMALLEISTA

Malli Voima | Nopeus | Iskun pituus
(N) (mm/s) (mm)
VMD3-24-30-200-1P65 700 9 200
VMD3-24-20-150-1P65 500 11 150 VMD-saria
VMD3-24-20-300-1P65 500 11 300 !
VMD3-24-40-250-1P65 | 1000 8 250 VMD3 e 12 e 20 - 200 - Hls * 5485
VMD3-24-40-50-1P65 1000 8 50 Voltage ~ Gearratio  Stroke Optio IP
VMD3-24-40-150-IP65 | 1000 8 150 12-12DC  5-5:1 50mm(2)  HS:Hall Effect Sensor P54
VMD3-24-40-300-1P65 1000 8 300 24-24VDC 10-10:1 100mm(4") HS2:Dual Hall Effect Sensors
VMD3-12-10-50-1P65 300 25 50 20-20:1 150mm(6") POT: Potentiometer Sensor
30-30:1 200mm(8")
VMD3-12-40-100-1P65 1000 8 100 40-40:1 250mm(10°)
300mm(12")
T Stroke Potentiometer
. hr.——",l S(:‘:c:‘:(;e 50 | 100|150 | 200 | 250 | 300 ‘J-__I—-_h (mm) 50 (100 150|200 | 250 | 300 Stroke Resistance
A |158]209|260(311|362|413 . A |195|246|297 348|399 | 450 (mm) (@)
Standard B |208]309] 410|511 612|713 Potentiometer B |245]346]447]548 649750 50 03-9.3¢
100 0.3-9.7K
A: Retracted Length o | | S T @ - S 150 0.3-8.6K
B: Extended Length = - ’_EEO"’] e 1 N | I —— @§| 200 0.3-9.6K
Stroke = B-A 20" e S‘ o ¥ 72— 250 0.3-9.3K
. 300 0.3-9.3K
\ N P Remark: tolerance:  0.3K
o 08 ‘ﬂg b o8 Red +
,,,,,,,,,,,, ‘,J__e %717 g '\77'@ Motor Power DC 12V/24V
——— . o ,
Yellow Vinput
10K¢ Blue RS output
Wire connection Red + 0 White GND
200 | 250 | 300 @ Motor Power DC 12V/24
Black -
Hall Effect A |158|209|260|311 362|413
B |208|309|410|511]612|713 RIS Yelow Inpute SV BUDC
Green Data2
z 1
| K E% White GND
Speed vs Load
8 50
8 Aol I
= g’ = “Js:1
3 9 28 3
. N o — im
) o — — Sk R 01
11 | =retedicas
O 20 400 E00 B30 100D 1300 1400
Standard plug for Hall Sensor version Laoad(N)
*Pin Data2 for 2 Hall Sensor Only
Hall Sensor [13v ] Currentvs Load | avpg)
Gear Ratio Resolution 0 5
(pulses/mm) 1] —t H ]
51 23 ERY A f';‘” L R AE P
101 36 Y| E = = = n
201 6.9 ©EET 08 Hall Effect
30:1 10.6
. a
40:1 14.3 Rl Al
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(RACO) KARAMOOTT

RACO-karamoottorit

Karamoottorit ovat tulleet yhd suosituimmaksi vaihtoehdoksi lineaariliikettd tarvitsevissa kéyttosovelluk- OPTIOITA:

sissa. Tdmad johtuu siité, ettd niilld on suuri kuormitusteho- ja tarkka sdatéalue. Liséksi ne ovat elinkaari- * kasiohjaus

kustannuksiltaan kilpailukykyisid. Suorituskykyyn ja toiminnallisuuteen liittyvien asioiden liséksi laitteiden * lammitys sahkovastuksella
ATEX

kommunikointi muiden jérjestelmien kanssa on muodostunut yhé tarkedmmaéksi osaksi kokonaisuutta. * g
* Erikoismallit meriolosuhteisiin
RACO-karamoottorien etuja ovat mm:

hyvan hyotysuhteen ansiosta voidaan aikaansaada suuria kuormitustehoja

erittdin hyva luotettavuus myds vaativimmissa ympéristdolosuhteissa

huoltovapaa, pitkd toimintaikd hyvin kulutusta kestévien komponenttien ansiosta kytkentakotelo

tayttavat turvallisuus- ja ympdristovaatimukset

eivdt kuluta energiaa pysaytettynd kuulalaakeri
helppoja asentaa ja ottaa kdyttoon

erittdin pienet kéytto- ja ylldpitokustannukset

sdhkdmekaanisen toiminnan ansiosta ei ole nestevuodoista, jaatymisesta kuularuuvi
tai jshmettymisesté johtuvia ongelmia N
hyva liitettdvyys muihin jarjestelmiin

e o o o o o o o

moottori

Esimerkkeja tyypillisistd kdyttokohteista ovat mm:
e |ukitukset

* nosturin tarttujien leveyssaato

e luukkusovellukset

» mekaaniset sdatdsovellukset, kuten
satelliittiantennit ja sulut

ATEX-tilat

* kuljettimet

testipenkit

mutteri

.

Kayttojannite 230/400 VAC, 50 Hz (A tai Y)
* 8 erilaista kokoluokkaa

¢ voimat 2,5 kN — 1000 kN asti!

* liikepituudet 100 mm — 4000 mm asti!

Nopeus Nopeus
Koko Liike Voima trapetsikierteelld  kuularuuvilla
4 100 — 1000 mm 2,5 kN 60-120 mm/s 60 —120 mm/s
100 - 1000 mm 5 kN 5-30 mm/s 5-30 mm/s
5 100 — 1000 mm 5kN 80-160mm/s 80 -200 mm/s
100 - 1000 mm 10 kN 5-30 mm/s 5-50 mm/s
6 200 -2000 mm 10 kN 60-160 mm/s 60 —200 mm/s
200 -2000 mm 20 kN 5-30 mm/s 5-50 mm/s
200 -2000 mm 15 kN 120 mm/s 120 — 200 mm/s
7 200 -2000 mm 20 kN 60 mm/s 60 -100 mm/s
200 -2000 mm 40 kN 5-30 mm/s 5-50 mm/s
200 -2000 mm 40 kN 30 mm/s 60 mm/s
8 200 -2000 mm 60 kN 5-15mm/s 5-25mm/s
200 -2000 mm 80 kN 5-15mm/s 5-25mm/s

9 200 -3000 mm max. 160 kN 5-25mm/s 5-60 mm/s
10 400 -4000 mm max. 500 kN 5-15mm/s 5-50 mm/s
1" 400 — 4000 mm max. 1000 kN 5-10 mm/s 5-40 mm/s
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KYTKIMET JA JARRUT

Sahkomagneettiset kytkimet

SARJA 51

"POWER ON”

* Kytkee jannitteisend, jousitoiminen malli
* Halkaisijat 28 — 200 mm

o Véaantémomentit 0,2 — 240 Nm

Sahkdmagneettiset jarrut

SARJA 52

"POWER ON”

 Jarruttaa jannitteisend, jousitoiminen malli
* Halkaisijat 28 — 200 mm

o Véaantémomentit 0,2 — 240 Nm

SARJA 56

"POWER OFF”

» Jarruttaa jannitteettoménd, jousitoiminen malli
* Halkaisijat 35 — 75 mm

o Véadntdmomentit 0,15 -5 Nm

SARJA B2

"POWER OFF”

» Jarruttaa jannitteettomand, kestomagnetoitu malli
» Halkaisijat 30 — 110 mm

¢ Vaantdmomentit 1,15 —-30 Nm

Yhdistetyt kytkin- ja jarrumodulit

SARJA 54

» Halkaisijat 56 — 170 mm

¢ Véaantdmomentti 1,2 — 65 Nm

* Kayttd6 mm. paikoissa, joissa moottori pydrii jatkuvasti
ja tarvitaan kontrolloitu pysdytys- / kdynnistystoiminto.

356 WE)(OII Juhanilantie 4, 01740 Vantaa *
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#»_ Reliance

Gear Company Lid

Akselikytkimet

Joustavat Reli-a-Flex™ akselikytkimet on suunniteltu siirtdmaan pyoriva liike
kahden akselin valilld erittdin tarkasti samalla kun ne korjaavat epakeskeisyytta
ja kulmavirheita.

Reli-a-Flex™ akselikytkimet vdhentdvat huomattavasti radiaalisista ja aksiaali-
sista poikkeamista aiheutuvaa laakereita kuluttavaa varinda. Tarkka liikkeensiirto
on saatu aikaan patentoidulla rakenteella, joka takaa vaantojaykkyyden samalla
kun laakereiden kuorma pysyy alhaisena.

Reli-a-Flex™ akselikytkimet valmistetaan alumiiniseoksesta 7075-T6 ja paallyste
on Alocrom 1000. RCS-sarja sopii sovelluksiin joissa ahtaus on ongelma kun
taas RCL-sarja sallii suuremman aksiaalisen epékeskeisyyden. Ainutlaatuisen
konstruktionsa ansiosta Reli-a-Flex™ kytkimet ovat luotettavia ja pitkdikdisid.
Esimerkiksi RCL20-6,35-6,35 kytkin toimi yli 50 000 000 testisyklin jalkeen

2 Nm kuormituksella.

TAVALLISIA SOVELLUKSIA
Virhe liikutettaessa pulssianturia
(3600 pulssia / kierros)
Reli-a-Flex 0,5 pulssia
4-beam spiral 2 pulssia
Single spiral 4 pulssia
MITAT
¢ B1 - L
' -E
SIS
= =
RCL (pitkd) RCS (lyhyt)

A ’ ¢ B2

-~ Screw Head

|
SBY /{/ El/ Clearance ¢ H
e

RCL (pitkd)  RCS (lyhyt)

Juhanilantie 4, 01740 Vantaa ¢« Puh. (09) 290 440 « Fax (09) 290 44 100 * www.wexon.fi

AKSELIKY TKI

Reli-a-Flex on Reliance Gear Company Limited tavaramerkki

Virhe liikutettaessa kierretankoa,
jonka nousu on 6,35 mm/kierros

Reli-a-Flex 0,001 mm
4-beam spiral 0,006 mm
Single spiral 0,012 mm
Malli Al S E
mm mm mm
RCLA6 6,0 12,5 2,8
RCSA6 6,0 9,35 2,8
RCLA8 8,0 14,5 3,2
RCSA8 8,0 11,7 3,2
RCLA10| 10,0 17,0 4,0
RCSA10| 10,0 13,65 4,0
Malli L L . :
mm mm mm mm
RCLA13C 13,0 14,5 20,0 50
RCSA13C 13,0 14,5 16,8 50
RCLA16C 16,0 18,0 23,5 59
RCSA16C 16,0 18,0 19,75 59
RCLA20C 20,0 21,8 26,0 6,6
RCSA20C 20,0 21,8 21,5 6,6
RCLA25C 25,0 26,9 34,0 7,6
RCSA25C 25,0 26,9 25,8 7,6
RCLA30C 30,0 32,3 44,0 9,1
RCSA30C 30,0 32,3 30,3 9,1
RCLA40C 40,0 41,0 57,0 10,6
RCSA40C 40,0 41,0 35,95 10,6
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LAITETUULETTIMET SANYO DENKI

Laitetuulettimet

Markkinajohtaja puhallinteknologiassa

Jaahdytyspuhaltimen markkinajohtajana Sanyo Denki on tuonut uusia
standardeja teknologiaan, laatuun ja luotettavuuteen. Sanyo Denkin
tuoteohjelma siséltdd perinteisten DC ja AC-laitetuulettimien lisaksi:

e Lampdtilaohjatut mallit (Thermal Speed Controlled)

» Roiskeveden tiiviit mallit (Splash Proof)

« Oljyroiskeen pitvét mallit (Oil Proof)

e FErikoispitkan elinidn mallit (Long Life)

e FErikoistuulettimet mikroprosessoreiden jaahdytykseen
* Radiaalipuhaltimet

* Keskipakopuhaltimet

s ;,-lzrdkﬂ?ﬁ;?-'-
T L0 e b=
R

DC-PUHALTIMEN ELINIKAODOTUS

Lifeexpectancy
(H)

1000000
Expected life 200000 h(L10,60 B )
Expected life 60000h(L10,60 &)
\ Expected life__100000h (110,60 & )
e
100000 ‘/"{
\. L% .

Expected life 40000h(L10,60 &)

10000

1000
20 40 60 80 100 Ambient temperature @

Rated voltage, continuous operation, free air, survival rate of 90%

Puhaltimet ovat aina kaksoiskuulalaakeroituja!

Oheisessa luettelossa esitelty vain osa valikoimasta, katso lisétietoja internet-sivuiltamme wexon.fi
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SANYO DENKI

Tasajannite laitetuulettimien koodit

LAITETUULETTIMET

9G 12 12 G 1 02 1
\ \ \ \ \ \
Malli nimi / Rungon mitat Jinnite Nopeusluokka Rungon paksuus Anturimadrittely
rungon materiaali 04: 40 x 40 mm 05: 5V AB,C,D,EFGH  0:70mm 01: Pulssianturilla
109P / Hartsi 05: 52 X X52 mm 12: 12V LKL MS Wijne  1:38mm 02: liman pulssianturia
109R / Hartsi 06: 60 x 60 mm 24: 24V Kaksi nopeutta: MH, ~ 2: 32 mm DO1: Lukitusanturilla
9GV / Hartsi 08: 80 x 80 mm 48: 48V LM, HD, HE jne 3:28 mm HO1: Matalanopeusanturilla
9G / Hartsi 09: 92 x 92 mm jne 4:25 mm .
9A / Hartsi 12:120 x 120 mm 5:51 mm Rungon tyyppi .
9CR / Hartsi 13:127 x 127 mm 56 mm Tyhjé: Reunatuettu hartsirunko
9CRA / Hartsi 14: 140 x 140 mm 6:20 mm Tyhjd: Reunatueton alumiinirunko
9SG / Alumiini 17: 0172 7:15 mm 1: Reunatueton hartsirunko
109E / Alumiini 47: @ 172 x 147 (sivut viistetty) 9:10 mm 3: Hartsirunko 40 x 40 x 28 mm
9Ec / Alumiini 57: @172 x 150 (sivut viistetty) 1U sovelluksiin
20: @ 200
Roiskevesisuojatut laitetuulettimet
109W 12 12 H 1 02 1
\ \ \ \ \ \ \
Malli nimi / Rungon mitat Jannite Nopeusluokka Rungon paksuus Anturiméirittely Rungon tyyppi
rungon materiaali 06: 60 x 60 mm 12: 12V A D,E FG,H,JL, 1:38 mm 01: Pulssianturilla Tyhjd: Reunatuettu
109W / Alumiini 08: 80 x 80 mm 24: 24V M, S jne 4:25 mm 02: llman pulssianturia hartsirunko
9WS / Hartsi 09:92 x 92 mm 48: 48V 5:51 mm DO1: Lukitusanturilla Tyhja: Reunatueton
9WG / Alumiini 12:120 x 120 mm jne HO01: Matalanopeus- alumiinirunko
9WB / Alumiini 14:140 x 140 mm anturilla 1: Reunatueton
9WP / Hartsi hartsirunko
6ijroiskesuojatut laitetuulettimet
9WF 12 24 H 1 02
\ \ \ \ \ \ \
Malli nimi / Rungon mitat Jénnite Nopeusluokka Rungon paksuus Anturiméirittely Rungon tyyppi
rungon materiaali 04: 40 x 40 mm 24: 24V H 1:38 mm 01: Pulssianturilla Tyhjé: Reunatuettu
9WF / Hartsi 06: 60 x 60 mm 4:25 mm 02: llman pulssianturia hartsirunko
12:120 x 120 mm 6:20 mm DO1: Lukitusanturilla
Long Life -laitetuulettimet
9WF 12 12 H 1 02
\ \ \ \ \ \ \
Malli nimi / Rungon mitat Jénnite Nopeusluokka Rungon paksuus Anturiméirittely Rungon tyyppi
rungon materiaali 06: 60 x 60 mm 12:12v E,F G, H,JL, 1:38 mm 01: Pulssianturilla Tyhjd: Reunatueton
109L / Alumiini 08: 80 x 80 mm 24: 24V M, S jne 4:25 mm 02: llman pulssianturia
9LB / Alumiini 09: 92 x 92 mm 48: 48V 5:51 mm DO1: Lukitusanturilla
9GL / Alumiini 12:120 x 120 mm jne HO1: Matalanopeusanturilla
14: 140 x 140 mm
17: 0172
57: @172 x 150 (sivut viistetty)
109R 12 12 T 1 H 11
\ \ \ \ \ \ \ \
Malli nimi / Rungon mitat Jénnite Ohjaustapa Rungon paksuus  Nopeusluokka  Anturimdarittely Rungon tyyppi
rungon materiaali 05: 52 x x52 mm 12: 12V T:. Ldmpétilaohjattu  1: 38 mm Hjne 10: Lukitusanturilla  Tyhja, 1: Reunatuettu
109P / Hartsi 06: 60 x 60 mm 4:25 mm 11: Pulssianturilla ulkopuolisella anturilla
109R / Hartsi 08: 80 x 80 mm 6:20 mm 12: llman anturia 2,3: Reunatuettu sisdén-
09:92 x 92 mm 7:15mm rakennetulla anturilla
12:120 x 120 mm
Ldmpétilaohjatut laitetuulettimet on suunniteltu siten, ettd ne pydrivat pienem- Resistanssi | Lamptila-asettelu (°C) Eliniki vaihtelee mallin mukaan.
mélla nopeudella kun ldmpdtila on alle 28 °C ja mikali limpétila nousee, myds Rs (Q) TL TH Testiolosuhteet elinidn madritte-
nopeus nousee kunnes se on maksiminopeudessaan ylittdessaan 35 °C. Lampo- 0 28 35 lemiseksi => laitetuulettimilla
tiloja voidaan nostaa asentamalla vastus sarjaan termistorin kanssa alla olevien 0.8K 315 40 oltava 90 % selviytymisaste 60 °C
kuvien mukaisesti. Siséénrakennetulla limpétila-anturilla olevissa malleissa on 15K 35 5 limpatilassa, kiyttdjannite on
vakiolampdtilat milloin ne pydrivat hitaasti (< 30 °C) ja milloin nopeasti (> 40 °C). 2.0K 38 50 nimellisjannite ja tuuletin on ollut
- jatkuvassa kdytdssa vapaassa
LAIV_I?(_)TILAQI-I"JAT]'U_JEN TU!JL__ETTIMIEN EDUT 22'745KK 4‘?:'35 gg ilmamassassa.
* Hiljaisempi kdynti pienemmadlld nopeudella :
* Pienempi virrankulutus
* Pidempi elinikd
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Wexon Oy:n toimitusehdot 04/2005

1. Soveltamisala
Naita toimitusehtoja sovelletaan Wexon Oy:n (jdliempana myyja) ja asiakkaan
(jaljempéna ostaja) valiseen jarjestelmien, laitteiden, komponenttien ja tarvik-
keiden (jaljempana tuote) kauppaan (jéljempana toimitussopimus) elleivat
osapuolet kirjallisesti ole toisin sopineet.

2. Tarjous ja toimitussopimuksen syntyminen

« Myyjan tarjous on voimassa kirjallisessa tarjouksessa mainitun ajan. Mikali
myyjan tarjouksessa ei ole mainittu voimassaoloaikaa, on se voimassa
30 pdivaa tarjouksen paivdyksesta.

« Vélimyyntiehto koskee tarjouksia heti varastosta, jolloin varasto voidaan
tarjouksen voimassaoloaikana myyda toiselle.

« Tarjouksessa annetut hinnat perustuvat tarjouksen tekohetkelld voimassa
olevaan lainsdadantoon ja viranomaismaarayksiin. Mikali laissa, veroissa
tai muissa viranomaismadarayksissa tapahtuu muutoksia on myyjalla oikeus
muuttaa hintoja vastaavasti.

«  Toimitussopimus syntyy, kun osapuolet ovat allekirjoittaneet sopimuksen,
kun myyjéa on hyvaksynyt ostajan tilauksen.

3. Toimitus

« Tavara luovutetaan vapaasti myyjan varastossa Vantaalla (Ex Works Vantaa,
Incoterms 2000)

- Toimitus katsotaan hyvaksytysti vastaanotetuksi, ellei siitd ole huomautettu
8 padivan kuluessa toimituspaivasta.

« Ostajalla ei ole oikeutta kieltdytya vastaanottamasta osatoimitusta, ellei
asiasta ole kirjallisesti toisin sovittu.

«  Toimituksissa, jossa on sovittu ettd ostaja noutaa tuotteen myyjdn varastosta tai
myyjdn osoittamasta paikasta, katsotaan tuote toimitetuksi kun myyja on ilmoit-
tanut ostajalle, tai ostaja on muuten saanut tiedon, ettd tuote on noudettavissa.

« Vahingonvastuu ja vaaranvastuu siirtyvat ostajalle kun tuote on luovutettu
ostajalle tai rahdinkuljettajalle.

4. Toimitusaika

«  Ellei toimitusajasta ole sovittu, maaraa myyja toimituksen ajan.

«  Myyja ei vastaa viivastyksen aiheuttamista vélillisestd vahingosta kuten tuotan-
totappiosta, saamatta jadneestd voitosta tai muusta samankaltaisesta, vaikeasti
ennakoitavasta taloudellisesta eikd muusta valillisesta vahingosta

« Milloin tuotteen valmistaja tai se, jolta myyja tuotteen hankkii, ei ole taytta-
nyt sopimustaan ja myyjdn toimitus tdaméan johdosta viivastyy, myyja ei ole
velvollinen korvaamaan ostajalle tdstd mahdollisestiaiheutunuttavahinkoa.

5. Hinnat ja tuoteluettelon tiedot

«  Ellei toisin ole kirjallisesti ilmoitettu myyjan tuoteluettelossa ja tarjouksissa on
hinnoiteltu pakkaamaton tuote. Hinnat eivat sisélla arvonlisdveroa ja ovat ilman
toimituspakkausta myyjén tiloissa Vantaalla tai muussa myyjan ilmoittamassa
paikassa.Pakkaus-jatoimituskulutlaskutetaanerikseentoimituksenyhteydessa.

«Jos tulli, arvonlisdvero tai joku muu toimitukseen liittyva vero tai julkinen
maksu muuttuu tai sellainen tulee liséd lainsaddannén muuttumisen vuoksi tai
jos viranomaisen tulkinta aiheuttaa sen, etta toimitukseen liittyva vero tai
maksu, jota aikaisemmin ei ole peritty, madrataan maksettavaksi, on myyjalla
oikeus muuttaa toimituksen hintaa vastaavasti.

«  Myyjén tuoteluettelon tiedot ovat viitteellisid ja myyja varaa oikeuden muuttaa
tuoteluettelossa ilmoitettuja hintoja ja teknisia seka muita tietoja ilman ennakko-
ilmoitusta. Myyja toimittaa ostajalle tuotteen tiedot pyydettdessa.

6. Omistusoikeus
Omistusoikeus tuotteisiin on myyjalld, kunnes toimitus on kokonaan maksettu.

7. Valuuttasidonnaisuus

« Jotkut hinnat ovat tdydestd maarastaan (100%) sidottu tuotteen valmistajan tai
toimittajan laskutusvaluuttaan. Ellei tarjouksessa tai tilausvahvistuksessa ole
erikseen maaritelty vertailukurssia tai vertailukurssin ajankohtaa, johon hinta
on sidottu, kdytetdan vertailukurssina sopimuksen syntymispaivan valuutan
kurssia.

« Jos em. valuuttojen ja euron vélinen vaihtosuhde muuttuu enemman kuin
+2 %, on myyjalla oikeus muuttaa hintoja vastaavalla maaralla.

8. Maksuehdot

« Tiliasiakkaiden maksuehto on 14 pdivaa netto ja muille ostajille toimitus
postiennakolla tai kateinen, elleivat myyja ja ostaja toisin sovi.

« Viivastyskorko on 18 %.

«  Mikaéli ostajalla on huomautettavaa laskusta, huomautukset on tehtava
kahdeksan (8) pdivan kuluessa laskutuspaivasta.

9. Tuotteen ominaisuudet

Myyjdvastaasiitd, ettd tuote vastaalajiltaan, maaraltaan, laadultaan, pakkaukseltaan
ja muilta ominaisuuksiltaan myyjan antamia tietoja. Myyja ei vastaa tuotteiden
sopivuudesta kulloiseenkin kdyttotarkoitukseensa.

Vastaanottamallamyyjalta tuotteen ostaja hyvaksyysen, ettd tuotteen kayttéonotto
ja kaytto saattavat edellyttda erityista asiantuntemusta tai huolellisuutta.

Ennen laitteen kdyttéonottoa ja kdyttamista ostaja sitoutuu siihen, ettd hdan on
varmistunut tuotteen huolellisesta, asianmukaisesta ja turvallisesta kdytostd seka
suorittanut tuotteen asianmukaisen tarkastuksen.

10. Virhevastuu ja tuotevastuu

Myyja vastaa vain tuotteessa olevasta suunnittelu-, raaka-aine- tai valmistusvir-
heestd sen myyntihintaan asti. Vastuu koskee ainoastaan virheitd, jotka ilmenevat
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yhden (1) vuoden kuluttua tuotteen luovutuksesta ostajalle, eika missaan tapa-
uksessa pitempaan kuin kaksi (2) vuotta mainitun alkuperdisen vastuuajan alusta
lukien. Myyja ei vastaa vilillisestd vahingosta kuten tuotantotappiosta, saamatta
jaaneestdvoitostataimuustasamankaltaisesta, vaikeastiennakoitavastataloudelli-
sesta eikd muusta valillisestd vahingosta.

Myyja ei vastaa tuotteen virheistd, jotka johtuvat tai aiheutuvat:

+  tuotteen puutteellisesta asentamisesta, huoltamisesta tai ilman myyjan suostu-
musta tehdyistd muutoksista, korjauksista tai muista vastaavista toimenpiteistd;

+ tuotteen teknisia arvoja suuremmasta kayttorasituksesta tai sellaisesta kaytto-
rasituksesta,jokaonsuurempikuintoimitussopimustatehtdessaonedellytetty;

+  tuotteen kdyttamisesta tarkoitukseen, johon sitd ei ole suunniteltu eikd alun perin
tarkoitettu tai myyjan mahdollisesti erikseen antamien ohjeiden vastaisesti;

« normaalista kulumisesta tai huononemisesta;

+  tuotteen kaytosta tai varastoimisesta kosteassa, kuumassa tai muuten sopimat-
tomassa paikassa; tai

+ ostajan huolimattomuudesta.

Ostajan on tehtéva kirjallinen virheilmoitus myyjalle viimeistdan kahden (2)
viikon kuluessa virheen ilmenemisesta uhalla, ettd ostaja menettda oikeutensa
esittaa vaatimuksia tuotteessaolevan vian perusteella. Mikali on syytd olettaa, etta
vika saattaa aiheuttaa lisavahinkoja, tulee ostajan valittdmasti lopettaa kyseisen
tuotteen kaytto seka tehda viasta viipymatta ilmoitus myyjalle. [Imoituksissa on
selvasti mainittava miten tuotteessa oleva vika ilmenee.

Mikali ostajan ilmoitettua virheestd kdy ilmi, ettei tuotteessa ole myyjan vastuulla
olevaa vikaa, on myyjalla oikeus korvaukseen kyseisen vikailmoituksen hénelle
aiheuttamista tyo- sekd muista mahdollisesti syntyneista kuluista.

11. Tilauksen peruuttaminen

Ostaja voi peruuttaa tilauksen vain myyjdn suostumuksella. Sovitusta varastotuot-
teidenperuutuksistahyvitetddnenintddnkahdeksankymmenté(80) prosenttiatuot-
teiden hinnasta. Nimenomaan ostajaa varten hankittuja tai valmistettuja tuotteita
koskevia tilauksien peruutuksia myyja ei hyvaksy.

Myyja voi peruuttaa jélkitoimituksen, mikéli sen arvo koko tilaukseen ndhden on
vahdinen.

12. Tuotteen palauttaminen

« Palautuslahetyksessa tulee olla kopio myyjan laskusta tai lahetteesta seka
ostajan ldhete, josta kdy ilmi syy, miksi tuote palautetaan, ja myyjan edustaja,
jonka kanssa asiasta on sovittu.

»  Palautettavien tuotteiden tulee olla vahingoittumattomina alkuperaispakkauksis-
saan ja sisaltaa kaikki niihin liittyvat osat (johdot, kdyttdohjeet tms.).

« Palautettava tuote ensisijaisesti korvataan uudella tuotteella, toissijaisesti
hyvitetdan.

Jos palautuksen osalta em. ehdot eivat tayty ei palautusta kasitelld. Palautusku-
luista vastaa ostaja eika niitd hyviteta.

13. Ylivoimainen este

Myyja ei ole velvollinen tayttamaan toimitussopimusta mikali:

+ toimitussopimuksen tdyttdmisen estda tai tekee kohtuuttoman vaikeaksi luonnon
mullistus, yleinen liikenteen tai energiajakelun keskeytyminen, teleliikenteen
keskeytyminen, tulipalo, tydselkkaus tai muu merkittava syy (force majeure);

+ toimitussopimusta ei voida tayttaa sellaisen kolmannen osapuolen toiminnasta
johtuen, joka ei ole myyjan vaikutusvallan piirissg;

+ toimitussopimuksen tdyttdmisen viivdstyminen johtuu ostajan vastuulla
olevasta syystd;

+ toimitussopimuksen tdyttamisen viivastyminen johtuu sovitusta toimitussopi-
muksen sisallén muuttumisesta;

+  toimitussopimuksen tayttaminen edellyttaisi uhrauksia, jotka ovat kohtuuttomia
verrattuna tilauksen kokonaisarvoon; tai

+ onolemassa este jota myyja ei voi voittaa.

14. Erimielisyydet
Toimitussopimuksestamahdollisestiaiheutuneeterimielisyydettulisiensisijaisesti
ratkaista osapuolten kesken neuvottelemalla. Mikali ratkaisua ei neuvottelemalla
synny, ratkaistaan riitaisuudet Vantaan karajaoikeudessa.

15. Muut ehdot
OstajasitoutuunoudattamaanEuroopanUnionin,Suomenjatuotteenalkuperdmaan
lakeja ja viranomaismaarayksid, jotka koskevat tuotteiden ja teknisen tiedon
vientid myyjan kotimaasta tai tuotteen alkuperamaasta. Ostaja sitoutuu olemaan
muutoinkin luovuttamatta tuotteita tai teknistd tietoa kolmansille osapuolille, joille
luovuttaminenloukkaa tai saattaaloukata suoraan tai epasuorasti Suomen, Euroo-
pan Unionin tai tuotteen alkuperdmaan lakeja tai viranomaismaarayksia.

Ellei toisin ole kirjallisesti sovittu ostaja huolehtii myyjalta hankkimiensa tuottei-
den ja niistd syntyvien jatteiden uudelleenkéyton, hyddyntamisen ja muun jate-
huollonjérjestamisestaja niistd aiheutuvistakustannuksista. Myyjan toimittamien
pakkausten hyotykayttovelvoitteesta Suomessa vastaa myyja.

Ostajallaeiole oikeuttasiirtaa toimitussopimuksen velvoitteitakolmannelleilman
myyjan etukateen antamaa kirjallista suostumusta

Myyja kieltaa tuotteidensa kdyton elamaa yllapitavissa laitteissa, lentokoneissa
seka ydinvoimaloissa ilman myyjan kirjallista lupaa. Ostaja vastaa kaikista seuraa-
muksista, mikali ei noudata kieltoa.
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